Funciones para Maquinaria compactadotas con Tres cios (cada ciclo se compone Un Avance y Un retroogson Dos STOP Uno Abierto
(NA) y Uno Cerrado (NC, con ralentimiento y antiaphstamiento en Avance y Retroceso, finales de careemternos, hombre presente.

NOTA: los finales de carrera internos son por amperimesida automatizacién estuviera en mal estado fiosles de carrera internos actuarian
si esto sucede habra que corregir el automatisfpor seguridad que actuaria como antiaplastamientojarjeta receptora opcional y emisor. Con
pulsador alternativo, pulsador de ciclos, pulsatioHombre Presente.

1°. Funcién: MI1 dando un impulso, el automatismo comenzara a Haseiclos automaticos, con una rampa de aceteraci
contara un tiempo ya programado, terminando carelentimiento, llegando a tocar el final de cardeaabrir Esta funcion
prevalece sobre todas las funciones en excepciéBTdeP

2 °Funcién: STOP Aqui nos encontraremos dos tiposstigp, paro total stop, siempre que el automatismo este en funcionamtento

en cierre como en apertura al pulsd# o MI5 el automatismo parara en el actep. EL MI4 es contacto abierto cuando este contacto
se cierra hara ustop (se usa para la botonera digital, 0 accesorios Btt5 este contacto es cerrado al abrirse harstam(se usa para
bandas neumaticas, banda de rayos infrarrojosio aativas) nota si rehusara las bandas habraapes bin puente 24v ®I5 . Esta

funcién prevalece a todas las funciones.

30, Funcién: MI6 Sin Funcién En este Software

*7: 1°. Funcién: Explicacién de manual:le daremos aMI1 o botén del mando si lo hubiera comenzara el Agdiegando al

final de carrera de presion o al termino del tiemyoprogramado por el usuario y parara el automatige avance y le daré la
sefial al automatismo Retroceso y a sin lo hararmesiobras automaticas y no se podra parar hastaiter los tres ciclos solo
parara con el STOP y esperando a que se le gelsb deMI1 par volver a hacer los tres cicloA.esta opcién sé le llamara
Automatica de ciclos

Hombre presente: Explicacion Para hacer uso del hombre presente quiere deziteqdremos &fll2 o MI3 de Avance o
retroceso, oprimido para que el automatismo comai@nitincionar al dejar de oprimir el pulsador ¢bematismo dejara de
funcionar.MI2 mantenerlo oprimido hasta que se quiera parar gimde AvanceMI3 mantenerlo oprimido hasta que se quiera
parar el motor de Retroceso. Nota: El hombre ptesemsalta por amperios ni tiene tiempo de trapajque se controla con la
vista de la persona que hasta actuando sobre lesdoues de Hombre Presentgdvertencia:::: no actuar sobre los pulsadores
de hombre presente si la compactadota esta en aétma de ciclos dsea en funcionamiento de veremesctuar con el STOP y
parara la compactadota en este momento es cuandbgruos actuar sobre los pulsadores de Hombre Presen Advertencia
de peligro::::: No entrar a la compactadota sin actuar los STOPgi#& como actia en automatica puede comenzar susig
podria causar la muerte por aplastamienfbéngase muy Encuentra este parrafo de gran sequiida

El ejemploque haremosLo haremos como si empezaremos de cero. Daremals@sMODE en la pantalla apareceré0.00oprimir
ENTER saldra00. Con la flecha de aumengN° 6) hasta llegar01. Oprimir ENTER 01.00con la flechaN° 6) hasta llegar01.11oprimir
ENTER saldra .01 con la flechagN° 6).02 oprimir ENTER en este momento queda grabado o memorizadored eietomatico Si se
quisiera modificar con otro numero repetir los miEPasos

OPCIONAL. COMO PROGRAMAR EL AUTOMATISMO CON MANDOexplicacién.Puede llevar una tarjeta receptora
(opcional), esta tarjeta tiene una opcion que nuegi@ar los mandos del usuario que ya tiene encslep como los mandos que
lleva esta tarjeta también podran copiar los mangos ya estan en el montaje, (sin tener que busgaoveedor de los mandos),
solo se copia la frecuencia 433.92 y la mayoridateicantes que usen esta frecuencia, 80% son ctinigsmpuede copiar rolin-
codee o codigos mutantes. No copia la frecuendie926tanto los receptores como los emisores. Gusgera copiar mandos o
receptores de la frecuencia 868.92 se debera @etqlie lo queremos con la frecuencia, con estaufFacia también se grabara
433.92 (6sea graba frecuencia 868.92 o la frecize#83.92). Los receptores como los mandos 433&2agan también la

frecuencia des de 180.00 hasta la frecuencia 438i.82esta interesado para mas informacién sobtaseopciones contacte con su provegdor
o
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Receptor mini: R1A-S bulsador de programacion y reset ==

MODELO: SMILE-C, COMO GRABAR MANDOS DE OTRAS M ARCAS EN ESTE MANDO.

Oprimir el pulsador 1° y 2° dejaremos de oprimipalsador que no deseemos grabar, dejando oprimiiguisador que deseemos
grabar cogeremos el mando que queremos copiarjantas las dos partes traseras pulsaremos el putsaegeado, el led

vibrara por un momento y después parpadeara indloague ya esta memorizado.

RECEPTOR MINI: R1A-S. COMO UTILIZAR EL RECEPTOR:

Antes de la utilizacion del receptor habra que hmas#igatoriamente un reset, como lo aremos: Opmrémios el pulsador del
receptor aproximadamente unos 10 segundos, eséeencenderd, destellara, en este momento se digasgrimir el pulsador ya
lo tendremos resteado. Como grabar un mando o erfmstuencia 433.92, oprimir por 1 segundo el pdisadel receptor hasta
que se ilumine el led, oprimir el pulsador del emnis mando dara 3 destellos el led del receptoest grabado el emisor en el
receptor (si el led se quedara encendido el enmsose grabo en el receptor o el emisor no es cabipaton el receptoriota:
rolin-codeé este receptor también puede ser ralide@ o cédigo evolutivo una vez grabado el manda eeceptor le daremos 2
pulsos al pulsador del receptor y el led destellanaintervalos de 1 segundo, si esta opcién n@tedmos volveremos a oprimir 2
veces el pulsador del receptor quedando en c6dimodIO: No debe de estar el receptor en funcionamientqueapuede ser vi-
estable como monoestable tanto para hacer el eieprogramacion ésea no tiene que estar actisashlidas de rele.
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Conexiones del cableado del cuadro inverter
Software Funciones para Maquinaria compactadotas e¢oTres ciclos (cada ciclo se compone Un Avance y letroceso) con
Dos STOP Uno Abierto (NA) y Uno Cerrado (NC, con reentimiento y antiaplastamiento en Avance y Retroa®, finales de

carrera internos, hombre presente.
MI1. Impulso Avance AUTOMATICO, conectar el impulsd deceptor si lo hubiese, contacto abierto NA.

MI2. Impulso Hombre Presente Avance, conectar el impigsoeceptor si lo hubiese, contacto abierto NA.

MI3. Impulso Hombre Presente Retroceso, conectar ellsomlel receptor si lo hubiese, contacto abiedo N

MI4 . Stop (paro inmediato) este contacto es abiefti4. Este contacto es cerrali5 este contacto, sino se usara habra que
colocar un puente entgglv y MI5.
MI6 . No utilizado en este SoftwakéDTA ; el comun para los puentes van conectad®4al
Conexiones de potencia del cuadro inverter:

R/L1= Fase 380/420voltios alterna corriente.
S/L2 = Fase 380/420voltios alterna corriente.
S/L3 = Fase 380/420voltios alterna corriente.
TIERRA =tierra de la lineanfirando el cuadro los conectores es el de la izquia. atencién: siempre a y que respetar esta

Conexiones motores trifasicos a 220 Vofojo: sin condensador o capacitadgr

U/T1 = fase motor
V/T2 = fase motor
W/T3 = fase motor

TIERRA = tierra del motor derecho sobre todo conectamtige motor situado debajo de los conectores WdNJ/(es lo mismo
gue mencionemos en el paso anterior del tierra da lineg). Nota: si el motor gira en un sentido no correcto caneresel
U/T1. Por el V/T2. Asi funcionara correctamentgiemplo: Pondremos la Prensa en mitad de Avance y Retrodasamos la
orden de Avanc#lIl. Sila Prensa Avanza, es correcto pero si la Briease el retroceso, habra que hacer el cambisde |
terminales T1.- por el T2. Quedando asi en su @erfencionamientoSi se tuviera cualquier duda péngase en contaétb
nimero de teléfono831188277 al 639335284 www.tecnocalubert.com calubert@tecnocalubert.com

Programacion de los tiempos de trabajo, Presioneswelocidades

Tiempo de Trabajo Avance

Parametro del variador
05,07

:

Escritura de tiempo
[ 2.00= (20 segundos) |

Escrito por el usuario

Tiempo de Trabajo Retroceso

Parametro del variador
05,08

:

Escritura de tiempo
[ 2.00=(20 segundos) |

Escrito por el usuario

Velocidad de Avance y Retroceso

Parametro del valor
05,06

:

Escritura Velocidad
[ 50.00(Herzios) |

Escrito por el usuario

Fuerza de Avance N°1 = M1

Parametro del variador
05,00

:

Escritura de Presion
[ 0.20 (2Amperios) |

Escrito por el usuario

Fuerza Retroceso N° 1 = M2

Parametro del variador
05,01

:

Escritura de Presion
[ 0.20 (2Amperios) |

Escrito por el usuario

Fuerza Avance N 2 = M3

Parametro del variador
05,02

:

Escritura de Presion
[ 0.20 (2Amperios) |

Escrito por el usuario

Fuerza Retroceso N° 2 = M8

Parametro del variador
05,03

:

Escritura de Presion
[ 0.20 (2Amperios) |

Escrito por el usuario

Fuerza Avance N° 3 = M9

Parametro del variador
05,04

:

Escritura de Presion
[ 0.20 (2Amperios) |

Escrito por el usuario

Fuerza Retroceso N° 3 = M2

Parametro del variador
05,05

:

Escritura de Presion
[ 0.20 (2Amperios) |

Escrito por el usuario

Tiempo limite Para hacer el paro total

Parametro devariador
05,08

:

Escritura de tiempo
[ 1.00 = (Segundos) |

Escrito por el usuario

MI1 Marcha ciclos de Compactadora Tiene Tres CiclogCada ciclo sera un Avance y un Escrito por el usuario
Retroceso

MI2 Hombre presente Avance Manteniendo pulsado empara a funcionar el motor Escrito por el usuario
Avance Al dejar de pulsar dejara de trabajar el mobr

MI3 Hombre Presente Retroceso Manteniendo pulsadaezara a funcionar el motor

Retroceso Al dejar de pulsar dejara de pulsar el ntor

Escrito por el usuario

Mi4 STOP (NA)

Contacto de STOP Es Contacto NA

Escid por el usuario

MI5 STOP (NC)

Contacto de STOP Es Contacto NC Si nse usara se tendra
que hacer un Puente Entre el Pin 24V Y MI5

Escrito por el usuario

Nota: El comin para la serie de Contacto es 24V

Rele YO

RA RB RC

Conexién RA salida a rele ExtelNegativa Avance

Conexion RC entrada negativesgu&ene que conectar al DCM

Rele Y1

MCM MO1

Conexién MCM entrada Negativaise¢ que conectar al DCM

Conexién Salida negatira pl rele externo retroceso

Nota:el comun para los reles externos es el Pin 24V
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Parametro Explicacion configuraéin Ejemplo fabrica
Aqui se desactiva el codigo El cédigo son 4 cifras y esta situado | 007E21A7W9500196
00.08 para poder modificar los en los 3 nimeros finales del cédigo | cddigo7496Es importante no cambiar el 7496
parametros de barras del equipo al lateral codigo para futuras consultas online,
Para volver a bloquear el derecho en el refrigerador de Z para manipulaciones no deseadas por falta ]
. - D e conocimientos. Ponga el cédigo al termino
00.09 equipo poner en este parametrp aluminio de su parametrizacion (como seguridad)
el mismo cédigo
01.00 Frecuencia méaxima de salida | 0.1 hasta 600Hz Es el maximo o tope de frecuenciad | 60.00
(60hz si en los parametros salida si se desea mas abra que subir | [ |
tenemos 100hz solo ira 60hc) 70,100,200,600,etc.
Rele funciones multiples O: no activado Luz de destellos o fijas , cerraduras 1
03.00 (RA1,RB1,RC1) 1: se activa cuando el motor se pone en magnéticas, semaforos l:l
R, marcha y se desactiva al paro del motor | gefgles para controles como alarmas | 1
03.01 sy e ncones | 2ise aiia cuando aleanza la fecuenca | (gontacto fibre de carga) ETC. ]
Frecuencia de liberacion de Queremos que el freno de DC se 0.00
03.11 freno(freno por inyeccién de 0.00 hasta 20.00Hz desactive cuando llegue a 15.00 herciog |:|
corriente DC
Frecuencia de activacion de 0.00 hasta20.00Hz Queremos que el freno de DC sé¢vae | 0.00
03.12 freno de DC (importante para que no haya inercias)
Es para la potencia de frenado de DC
08.00 Nivel de corriente de freno 0% hasta 100% (cuanto mas tanto por ciento menos 100%
DC inercia tendremos) es recomendable
empezar de menor a mayor y ver el ]
estado hasta obtener el deseado.
Tiempo de frenado DC para Se utiliza para (ventiladores o motores
el inicio de funcionamiento o 0.0 hasta 60 segundos de eje libre) este parametro determina | 0.0
08.01 arranque del motor (tiempo la duracion de la corriente del frenado
que se debe poner para quitar de comienzo de arranque después de |:|
(al inicio) inercias) al arranqué del este tiempo el motor comenzara a
motor. acelerar hasta obtener su velocidad.
Tiempo de freno de DC Este tiempo es el tiempo de energia que
08.02 durante la parada (tiempo 0.0 hasta 60 segundos esta inyectando al bobinado (si se diera| 0.3
T@lterminoy | due se debe poner para quitar mucho tiempo el bobinado se 1]
inercias) calentaria)
La frecuencia que asignemos sera
08.03 Punto de inicio para que 0.00 hasta 600Hz cuando el freno actué gjemplosi 50.00
actué el freno de DC (es recomendable poner la maxima ponemos 20 Hz el freno no actiia hasta| [ |
frecuencia que tengamos @h.0Q alcanzar dicha frecuencia)

COFIGURACION : Desde panel digital, los N° 3, 4, 5, 6eran los pasos para la configuracion de paramegresleccion de ellos.

1°, Pantalla digjtal 20, potenciémetrg panel. ~ pm—————== T
_ Uo.oC [——-% 00 |
3°, MODEecla para aceptar o confirmar -7

x o _v_
7 ! 0800 1|<———— Mos |
s I 7 h

——r—- -
I~ —t 1 —— 1
| 0803 |—————>| 00.00 |
—_———— S —d

T

o= »4° ENTERtecla para guardar o grabar_ _ _ _ — _+_ —
| * o ) i ENTER '4_ - _I 50.00 |
| 59,tecla para caviar nimeros de parametro descendente e — — 1

Diagrama tecnlco para cambios de pardmetros eisual
6¥ecla para caviar numeros de parametro ascendente

7° RUN tecla de arranquéno usada en este software)

8° STOP tecla de paro o stqpo usada en este software)
COMO ENTRAR A CANVIAR LOS PARAMETROPulsaremos el pulsadddODE hasta visualizatJ0.00en la pantalla digital,
a continuacion presionarem&NTER visualizaremo$0.00 (ota se puede visualizar tambi®0. esto pasa cuando ya se entro
en cualquier parametro y saldra el n°® de paramejue se selecciono la ultima vez que se modificopa@fdremos el numero del
parametrqg ejemplogueremos ajustar 05.10 los nimeros se modificarias flechas de arriba (6) aumenta, la flechabajo (5)
disminuyauna vez todo seleccionado confirmaremosENTER Y quedara memorizado cdfODE .

MODE hasta que la pantalla muestre U0.00 ENTER 00i 8¢ pondré las dos cifras del parametro queiseequariar con las
flechas (5) o (6) y ENTER 00.00 aqui se pondrarhésios o segundos etc. (20.00 ) una vez colodaddempos o velocidades
segun a que se refieran los confirmamos con MODé&stagrabado. Para entrar a otro parametro deguitismos pasos.

El ejemploque hareimios sera para modificar los herzios donagigeremos que active el frenbo harermos como si empezaremos
de cero. Daremos 4 pulsdODE en la pantalla aparecerd0.00oprimir ENTER saldra00. Con la flecha de aumenghl® 6)

hasta llegar08 Oprimir ENTER 08.00 con la flechaN° 6) hasta llegar08.03 oprimir ENTER saldra 00.00con la flechagN®° 6)
50.000primir ENTER en este momento queda grabado o memorizado te®&ele cuando tiene que iniciar el freno CELse
quisiera madificar con otro humero repetir Ios m@npasos.

PG4




Nota leer
Conexiones del

Figura 3 Cableado para modo NPN y modo PNP
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Los 9 grupos son los siguienté®ta: habra que leer antes de modificar los parametro s abajo detallados si se tiene
alguna duda dejar los parametro de fabrica_: El parametro se puede fijar durante la marcha.
Grupo @ Parametros del usuariérupo * Pardmetros basicoSrupo 2 Parametros de método de operaciéisrupo 3

Paradmetros de Funcion de Sali@a.po 4 Parametros de funcion de entradaupo 6 Parametros de proteccidrupo 7
Paradmetros para el mot@rupo 8 Parametros especialésupo 9 Parametros para comunicacion

4.1 Resumen de las configuraciones de los parametro s

Parametros de usuario grupo

Pardmetro Explicacion | Configuraciones | Configuracién de fabrica Dbservaciones
Reini | 0: El parametro puede ser leido/escrito No aconsejable hacer el reinicio si np
cio de | 1: Todos los parametros son soélo de lectura es por orden del fabricante Si se hagen
00.02 pardm| 9: Todos los parametros estan reiniciados a ssteajde 0| no funcionara correctamente Por
etros | fabrica (50Hz, 230V/400V o 220V/380V dependiendo de software Para ello habra que poner
PR.00.12) todos los parametros indicados en esta
10: Todos los parametros estan reiniciados a sstesjde lista completa. manualmente
fabricas (60Hz, 220V/440V)
0: Muestra la frecuencia del valor del comando KFxx Este parametro
s Seleccid | 1: Muestra la frecuencia actual de salida (Hxxx) determina la pagina
(_)O 03| N de 2: Se muestra el contenido de la unidad determipadal usuariguxxx) gue mostrara al inicio
’ pantalla | 3: Pantalla de mal funcionamiento, ver Pr.00.04 después de que se
de 4: Comando adelante/reversa (fwd/rev) aplique la energia al
arranque | 5: PLCx (PLC seleccion: PLCO/PLC1/PLC2) (NO para modefnse*C) cuadro inverter.
0: Se muestra el contenido de la unida determipadal usuario (Uxxx) No utilizado en este
1: Mostrar el valor del contador (c) software (poner
2: Mostrar valor del PLC D1043 (C) (NO para model&D¥E*C) configuracién de
Contenido | 3: Mostrar cottage DC-BUS (u) fabrica)
_ de 4: Mostrar voltaje de salida (E) Cuando Pr00.03 se
< pantalla 5: Mostrar valor de la sefial de Realimentacion ayicddP1D (b) (%) pone en 03, lo que
00.04 | de 6: Angulo de factor de potencia de salida (n) muestra es de
funciones | 7: Mostrar potencia de salida (P) conformidad a la
multiples 8: Mostrar el valor estimado del troqué en rela@on la corriente (t) configuracion del
9: Mostrar AVI (1) (V) Pr00.04.
10: Mostrar ACI / AVI2 (i) (mA/V)
11: Mostrar la temperatura del IGBT (h) (°C)
12: Muestra el nivel AVI3/ACI2 (1.)
13: Muestra el nivel AVI4/ACI3 (i.)
14: Muestra la velocidad PG en RPM (G)
Coeficie | 0.de 1| 1.0 El coeficiente K determina el factor multipticet para la unidad determinada por el
s nte K a usuario. El valor que se muestra se calcula diglagesite forma: U (Unidad
60_05 determin | 160.0 determinada por el usuario) = Frecuencia de satidia* K (Pr.00.05Ejempla Una
ado por cinta transportadora se mueve a 13.6m/s con uoaitled del motor de 60Hz. K =
el 13.6/60 = 0.22 (0.226667 se aproxima a 1 decirpal)|o que Pr.00.05=0.2 Con el
usuario mando de la frecuencia de 35Hz, se muestra U y.35700m/s. (Para aumentar la
precision, se utiliza K=2.2 0 K=22.7 y no se ti@mecuenta el punto decimal.)
Ingreso | 0a | 0| La funcién de este pardmetro es introducir la emetiia que se establece en Pr.00.09. Ingrese la
de 9999 contrasefia correcta aqui para poder cambiar I@sngaros. Tiene como limite un maximo de 3
00.08 | contras intentos. Después de 3 intentos consecutivos @allise mostrara un "cédigo” parpadeando
ena para obligar al usuario a reiniciar el motor vaviade CA para poder intentar otra vez ingresar
la contrasefia correcta.
Establ | 0a | O| Para establecer una contrasefia y proteger lagoosfiones de sus parametros la pantalla
ecer 9999 muestra 0, no se ha establecido una contrasefia® m® ingresado correctamente una
contra contrasefia en Pr.00.08. Entonces todos los pa@smqaieden ser cambiados incluyendo
00.09 | sefia Pr.00.09. La primera vez usted puede establececamteasefia directamente. Después de haber
establecido la contrasefia exitosamente la pamtai&rara 1. Aseglrese de registrar la
contrasefia para futuros ingresos. Para cancdioaleo de un parametro, establezca el
pardmetro en 0 después de haber puesto la corgrese#cta en Pr.00.08. La contrasefia
consiste minimo de 1 digito y méax.4 digitos. Comdguovalidar la contrasefia otra vez despliés
de decodificar mediante Pr.00.08: Método 1: Vuelvagresar la contrasefia original en el
Pr.00.09 (O puede poner una contrasefia nuevaesi gstere usar un cambio o uno nuevo).
Método 2: Después de resetear, se recuperaradiedfude la contrasefia.
00.10 | Método de | 0: Control V/f 0| Este parametro determina el método de control aléhdor para
control 1: Control vectorial motor de CA.
00.12 | Seleccion de voltaje| 0: 230V/400V | Q| Linea de voltaje externa de compafiia. Este parardetermina el
base 50Hz 1: 220V/380V voltaje base d&0Hz.




Parametros basicos del grupo 1
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Parametros [ Explicacién [ Configuraciones | Configura fabrica [Observaciones
Frecuencia | 01.00 Este parametro determina la salida maxima de frecaelel motor variador de

01.00 | méaxima a 60.00 | CA. Todas las fuentes de los mandos de la frecueetimotor variador de CA
salida de 600.0 (entradas analdgicas entre 0 y hasta +10V y entr20A) son escaladas hast
(Fmax) Hz gue correspondan al rango de Frecuencia de salida.

Frecuencia | 0.10 a Este valor debe ser establecido de conformidadradaencia nominal del
de voltaje | 600.0 Hz motor segln lo indicado en la placa de identifiscaclel motor. La frecuencia

01.01 | méaxima 60.00 | de voltaje maximo determina el coeficiente de egjeivcia de la curva v/f. Po

(Fbase) ejemplq si el motor variador tiene una salida de 460 VA@ frecuencia del
voltaje maximo es de 60Hz, el motor variador mathtémun coeficiente de
equivalencia de 7.66 V/Hz (460V/60Hz=7.66V/Hz)Vv&lor de éste parametr
debe ser igual o mayor que el de la Frecuenciaid®mpnedio (Pr.01.03).

Voltaje de | Series 115V/230V: 220.0 | Determina la salida maxima de voltaje del varigohma motor

salida salidas 0.1V a 255.0V de CA. La configuracion del voltaje de salida maxieae ser

01.02 | maximo menor o igual que el voltaje nominal del Motor sege indica
(Vmax) Series de 460V: 440.0 | en la placa de identificacion de éste. Este vadquatametro

salidas 0.1V a 510.0V debe ser igual o mayor que el voltaje de punto e@®4i.01.04).
Frecuencia de| 0.10 a Este parametro establece la frecuencia de punt@mrdeda curva V/f. Con
punto medio | 600.0 Hz 1.50 | esta configuracioén, se puede determinar el coefigide equivalencia V/f
01.03 | (Fmid) entre la frecuencia minima y la frecuencia medi&sée parametro debe s¢
igual o mayor que la frecuencia de salida minimr@D(P05) e igual 0 menor
gue la frecuencia de voltaje maxima (Pr.01.01).
Voltaje | Series del15Vv/230Vv: | 10.0 | Este parametro establece el voltaje de punto-ndEliualquier curva
median | salida 0.1V a 255.0V VI/f. Con esta configuracién, se puede determinaoeficiente de

01.04 | 9% equivalencia entre la frecuencia minima y la frecieede punto medio.

(Vmid | series de 460V: 20.0 | Este parametro debe ser igual o mayor que la fnetaiele Salida minimg
salida0.1V 510.0V (Pr.01.06) e igual 0 menor que la maxima salidaadtaje (Pr.01.02).
Frecuencia de| 0.10 a 600.0 Este parametro establece la frecuencia de salidianaidel variador para|

01.05 | salida minima| Hz 1.50 | motor de CA. Este parametro debe ser igual o mamiajfrecuencia de

(Fmin) punto medio (Pr.01.03Estas configuraciones 01.03, 01.04,y 01.06 n
son validas en el modo de control vectorial.

Salida Serie de 115V/230V: 10.0 | Este parametro establece la tensién de salida midéh

minima de salidas 0.1V a 255.0V variador para motor deA. Este parametro debe ser igual o

01.06 | voltaje menor que el voltaje de punto medir.(1.04. Las

(Vmin) configuraciones der.01.01 a Pr.01.06enen que cumplir con la
Serie de 460V: 20.0 | condicién dePr.01.02> Pr.01.04> Pr.01.06 y Pr.01.0t Pr.01.03
salidas 0.1V a 510.0V Pr.01.05 En el modo de control vectorial (Pr.00.10 esta

establecido en 1pr.01.03, Pr.01.04 y Pr.01.@8stan desactivados.

01.07 | Limite superior | 0.1 2120.0% | 110.0 Este parametro debe ser igualyor que el limite inferior de la
de para frecuencia de salida (Pr.01.08). La frecuenciaatida maxima
frecuencia de (Pr.01.00) se considera el 100%. El valor limitgesior de la
salida frecuencia de salida es igual a (Pr.01.00 * Pr)1100.

01.08 | Limite 0.0 | 0.0 | Los limites superior/inferior son para prevémirerrores de funcionamiento y los dafi
inferior a a los equipos y maquinas. Si el limite superioladieecuencia de salida es de 50Hz y
de para | 100. frecuencia de salida maxima es de 60Hz, la fredaatecsalida estara limitada a los
frecuenci| 0 % 50Hz. Si el limite inferior de la frecuencia deidales de 10 Hz y la frecuencia de sali
ade minima (Pr.01.05) se establece igual a 1.0Hz, eefmrcualquier frecuencia de manddg
salida entre 1.0-10Hz generara una salida de 10Hz desdriatlor. Este parametro debe se

igual o menor que el limite superior de la freciewe salida (Pr.01.07l valor del
limite inferior de la frecuencia de salida es igau@Pr.01.00 * Pr.01.08) /100.

-~ 01.09 | Tiempo de aceleracion| 0.1 a 600segundos | 0.1 | Tiempo que tarda en acelerar para llegarf@dtaencia

- 01.10 | Tiempo desaceleracion| 0.1 a 600segundos | 0.1 | Tiempo que tarda en desacelerar a frecuencia cer

~ Tiempo de | De 01 a600seg. | 0.1 | Solo se pueden utilizaoG(Servicio de marcha lent&xternogmi3 hasta

= desacelerac mi12). Si el mando delog(Servicio de marcha lentse encuentra ¢ON"
ion avance (Encendid9, al motor variador dEA se acelerara desde la Frecuenciz

01.14 | |ento de Salida MinimaKr.01.05)hasta alcanzar la Frecuencialdg(servicio

de marcha len)aPr.01.15)Si el mando de Jognarcha lentaye encuentra]
en "oFF" (DESACTIVADO),el motor variador d€A se desacelerara de la
frecuencia Jog (marcha lenta) hasta alcanzardadrecia cero. El
tiempo de aceleracion/ desaceleracién en marche(faro1.13,

_ Pr.01.14)es el que se encarga de establecer el tiempcetiramon/

= Tiempo de | Ejemplo6.00 es

01.15 espera o igual a 60 6.00 | En este parametro es donde colocaremos el tiempatdmatico
pausa del | segundos inverso, este tiempo es el que tardara el automatén abrir la puerta
automatico cuando esta cerrada se suele usar para lavadevehkidelos para giros
inverso de botellas de cava para que la madre caiga dbatel

1|

D




Auto 0: Linear 0| Con la aceleracion/desaceleracion automéatica seepueducir las
aceleracion| Accel/Decel vibraciones y sacudidas al comenzar y deteneroelso de carga. Durante
/desacelera| 1: Auto Accel, Decel la aceleracion automatica, se mide automaticantemetencia de torsién \
cion lineal el motor Variador se acelerara hasta alanzar ¢aémcia con el tiempo mds
01.16 | (consultar | 2: Accel lineal, Auto rapido de aceleracién y la corriente de inicio sw@e&ve. Durante la
la Decel desaceleracién automatica, se mide la energiaeegfera y el motor se
configuraci | 3: Auto Accel/Decel detiene Suavemente al mas rapido tiempo de desatiéle. Pero cuando
6n del (determinado por este parametro se establece en 04, el tiempoeeal d
tiempo de | carga) aceleracion/desaceleracion sera igual o mayor lqper@metro Pr.01.09
Aceleracié | 4: Auto Accel/Decel ~Pr.01.12. La aceleracion/desaceleracion automiddica que no sea
n/ (determinado por el necesario el complicado proceso de ajuste. Hacelduacionamiento seal
Desacelera | tiempo de eficiente y se ahorre energia mediante la aceterain prevencién y la
cion) configuracion de desaceleracion sin resistencia de frendgiolas aplicaciones con una
Accel/Decel) resistencia de frenado o una unidad de frenadse mebera utilizar la
desaceleracién automatica.
01.17 | Curva-S | 0.0 a 0.0 | Este parametro se emplea para garantizar unaaciélery desaceleracion suave a
de 10.0/ través de la curva S. La curva S se desactiva cusmdlcanza el valor de 0.0 y se
aceleraci| 0.00 a activa al alcanzar los valores 0.1, 10.0/0.01,0A.0.@ configuracién 0.1/0.01 brinda la
6n 10.00seg curva S mas rapida y la configuracion 10.0/10.80nés larga y suave. El variador
para motor no seguira los tiempos de aceleraciéat#deracion en Pr.01.09 a
Pr.01.12 El diagrama de abajo muestra que la configuraciiyinal del tiempo de
01.18 | Curva-S | 0.0a 0.0 | aceleracion/desaceleracion es sélo de referenai@ouda curva-s esta activada. El
de 10.0/ tiempo de aceleracion/desaceleracion dependealeva-s seleccionada (0.1 a 10.0).
desaceler| 0.00 a La aceleracion total. Tiempo=Pr.01.09 + Pr.01.17.6P11 + Pr.01.17 La
acion 10.00seg desaceleracion total. Tiempo=Pr.01.10 + Pr.01.18@1F2 + Pr.01.18
Parametros de método de operacion del grupo 2
Parametros | Explicacion | Configuraciones | Configuracién de fabrica Dbservaciones
Fuente 0: TeclasuP/DOWN de teclado | 1| Estos pardmetros establecen la Fuente de Mandededrcia Maestra
del digital o entradas de funciones del variador para motor de CA. El comando para tdigoracion de
= primer multiplesuP/DOWN Ultima fabrica para la frecuencia maestra es 1. (Es opkareclado numérico
62 00 comando| frecuencia usada guardada. digital.) Configuracion 2: para seleccionar ACI o R\ltilice el
’ de 1: de0 a +10vdesdeavi interruptor ACI/AVI que tiene el variador para motle CA. Cuando se
frecuenci indique que configure en AVI, AVI2. Cuando el 3 immtgptor en la
a 2:de 4 a 20mAdesdeACl o de O esquina superior del lado derecho se pone en ENCERDON) la
maestra | a +10V desde AVI2 fuente del primer comando de frecuencia maestt@ZP0) forzara la
configuracion 2. Esta configuracién (Pr.02.00) nege cambiarse hast
3: ComunicaciérRs-485 (RJ- que el 3er interruptor se ponga en APAGADO (OFFgarGio el
45)/USB variador para motor de CA es controlado por unaiterinexterna, para
mayores detalles consulte el Pr.02.05. Las teredndé entrada de
4: Potenciémetro de teclado funciones maltiples se encargan de activar/desaativPrimer/segundo
digital mando de frecuencia/funcionamiento. Por favor coesl Pr.04.05 ~
5: ComunicaciorcANopen 04.08.
0: Teclado digital 1| La configuracion de fabrica para la
= Fuente de | 1: Terminales externoSTOP/RESETe teclado habilitado. fuente del primer comando de
= primer 2: Terminales externoSTOP/RESETle teclado deshabilitado. funcionamiento es 1E(teclado
02.01 | comando | 3: Comunicaci6mRs-485 (RJ-45)/USB. STOP/RESHEE teclado numérico digital es opcionalGuando el
de habilitado. variador para motor deA es
operacion | 4: ComunicaciomRS-485 (RJ-45)/USB. STOP/RESHE teclado controlado por una Terminal externa
deshabilitado. para mayores detalles consulte el
5: ComunicaciércANopen STOP/RESETde teclado Pr.02.05/Pr.04.04.
deshabilitado.
0: STOP: 0| Cuando el interruptor 2, que se encuentra en laresguperior derecha, esta@m
E.F: rampa Para (ENCENDIDO), de la misma forma que se muestra en siguienteadiey el método para
parada coast detener el motor.02.02)forzara adoptar la configuracion 1. Esta configidna(pr.02.02)no
Métod | StoP puede cambiarse hasta que el 2 interruptor seagpeI@sPAGADO (OFF)EI parametro
02.02 | ode 1: STOP: determina como es que el motor se para cuandaiatiea para motor deA recibe un
paro E.F: parada comando vélido de parada o que detecta un a fetkbanm.Rampa El variador para motor de
libre coast stop CA se desacelerara hasta alcanzar la frecuencididie sdnima(pr.01.05),de acuerdo con el
tiempo de desaceleracigndespués se detier@oast: El variador para motcA al
2: STOP: momento de recibir el mando detiene la salida,ntinga el funcionamiento libre hasta qué
E.F: rampa Para se detiene completamente. El método de paro usotree determina por las caracteristig
parada rampa de la carga del motor y con que regularidad esitie(1) En lasiplicaciones en las que e
stop motor tiene que detenerse después que lo hacecahismo de accionamiento, y para
3 STOP: seguridad dgbersonab pareevitar gastamaterialesse recomienda utilizarampa para
E.F: parada parada”. El tiempo de desaceleracion tiene quijago adecuadamentg) Si se permite el
libre rampa libre funcionamiento del motor o la carga de irees grandese recomienda seleccionar
stop "parada libre"Por ejemplosopladores, maquinas perforadoras, centrifugasbas.

as



En la tabla se puede observar que la frecuenctaqura PWM tiene una gran influencia

Seleccio Sobre el ruido electromagnético, la disipacion aercdel motor variador de CA, asi como sobre

nes de la el ruido acustico del motoka frecuencia portadora de PWM disminuira autoraatiente por la

frecuenci| 0.1 a 8 temperatura del disipador de calor y la corrietasalida del motor variador de CA. Se utiliza
02.03 | 4 15kHz COmo una precaucion necesaria para evitar el saleraamiento del variador para motor de CA,

portador y de esta forma Aumentar la vida Util de IGBT. Ejéonpara el caso de los modelos de 460V:

a PWM Supongamos que la frecuencia portadora es de lpkemperatura ambiente de 50 grados

centigrados con un solo variador para motor de G&ddo de montaje A). Si la corriente de
salida supera los 80% * corriente nominal, variguhma motor de CA reducira la frecuencia
portadora de una manera automatica de acuerdd s@uiente grafico. Si la corriente de salida
es de un 100% * corriente nominal, la frecuencidgumra disminuira de 15kHz hasta 12kHz.
Método de montaje

Control de la | 0: 0: Activada la funcion de giro hacia delanteiaatras Este parametro se utiliza para desactivar
02.04 | direccién del | 1: Desactivada la funcién de giro hacia delantarateajo | 0| una direccion de la rotacion del motor
motor 2: Desactivada la funcion de giro hacia atras aleaio variador deCA.
0: Desactivado El Este parametro determina si varia la reaccion éebmsmo de accionamiento
estado de sobre la energia y el mando del funcionamieGteando la fuente de mando de
funcionamiento no funcionamiento viene de la terminal externa y ehdwade funcionamiento estd
cambia incluso si Varial €NnON (ENCENDIDO) (MI1/MI2DCM = cerrado) el variador para motor de CA
la fuente de mando de funcionara de acuerdo con Pr.02.05, después dmapliergiasssio para
02.05 | Bloqueo | gheracion Pr.02.01. terminales MiLy miz> 1. Cuando Pr.02.05 se establece igual a 0 0 2yrieldor para
del inicio | 1. Activado. El estado | 1| motor de CA comenzara a funcionar inmediatament@uando Pr.02.05 se
qe la de funcionamiento no establece igual a 1 o 3, el motor variador de Castendra detenido hasta que
linea cambia incluso si varia se reciba el mando de funcionamiento y despuébayeesido cancelada el
la fuente de mando de anterior mando de funcionamiento. Cuando la fueatmando de
operacién Pr.02.01. funcionamiento no viene de las terminales extemmasmportando si el motor
2: Desactivada El variador esta detenido o funcionando, este Ultimeibnard de acuerdo con
estado del Pr.02.05, si se cumplen las dos condiciones gegsenen a continuacion: 1.
funcionamiento Cuando la fuente de mando de funcionamiento canavalp terminal externa
cambiara si varia la (Pr.02.01=1 o 2) 2. El estado de la terminal ymdeiador para motor de CA es
fuente de mando de diferente. Y el funcionamiento del variador paraen@d\C sera: 1. Cuando se
operacion Pr.02.01. establece igual a 0 0 1, el estado de la termimalate cambiar el estado del
3: Activado. El estado variador para motor CA. 2. Cuando se establece gda 3, el estado de la
del funcionamiento terminal hace cambiar el estado del variador pat@nCA. El bloqueo del
cambiara si varia la inicio de la linea no garantiza que el motor nuwsE@iciara en esta condicion.
fuente de mando de Condicion. Es posible que el motor se ponga en miewitm por un interruptor
operacién Pr.02.01. que presenta problemas.
Pérdida | O: Desacelerar hasta 0 Hz Este parametro determina el comportamiento cuaagdesde la ACI. Al
de la 1: Parada libre y se fijarse en 1, se mostrara un mensaje de advertthigia’ en el teclado
02.06 /sAeCr}a(ILl muestrg el mensd}gErr” 0 numérico, en gl caso que se produzca una pérdiasséial ACl y se ejeggte
20mA) 2: Continua operativo en la configuracion. Cuando se recupera la sefial A@hemsaje de precaucién
la frecuencia de comandg terminara de parpadear. Por Favor presione la'tBESET" para limpiarlo.
Modo 0: mediante la tecla UP/DOWN (hacia arriba/hacig@b Si se modifican no funcionarag
02.07 | Arriba/Abajo | 1: Sobre la base del tiempo de aceleracién/desacila 0| el software interno
(Up/Down) 2: Velocidad constante (Pr.02.08)
3: Unidad de entrada de pulsos (Pr.02.08)
Tasa de 0.01~1 Estos parametros determinan el incremento/decrentenia frecuencia maestra cuando
cambio de | 0.00 opera mediante las entradas multifunciéon cuand®if5 - Pr.04.08 estan fijadas a 10
acel/desace| Hz (comando de subida) o0 11 (comando de bajada). @usndstablece Pr.02.07 igual a O:
02.08 | I de mediante la tecla UP/DOWN (HACIA ARRIBA/HACIA ABAJO) sriede
operacion 0.01 | aumentar/reducir la frecuencia. Sélo es valido doa variador para motor de CA esta
UP/DOWN funcionando. Cuando Pr.02.07 se establece iguafreediante la configuracion de
con aceleracion/ Desaceleracion se puede aumentariréglfrecuen. Es valido solo cuando ¢l
Velocidad VARIADOR PARA MOTOR DE CA esta funcionand&uando Pr.02.07 esta fijado a 2
constante incremente/decremento la frecuencia mediante PB0Zuando Pr.02.07 esta fijado a 3:
incremente/decremento la frecuencia mediante PBQ2nidad: entrada de pulsos).

Fuente de | O: TeclasUP/DOWN (Hacia arriba/Hacia abajdgl teclado numérico digital o lamtradas No utilizado en este

_ segundo multifuncion UP/DOWN (Hacia arriba/Hacia abajo)ibia frecuencia usada guardada. software (poner
62 09 comando 1: De 0 a +10V desde AVI 0| configuracion de
: de 2: De 4 a 20mA desde ACI o de 0 a +10V desde AVI2 fabrica)

frecuencia | 3: Comunicacion RS-485 (RJ-45)/USB
4: Potencidmetro de teclado digital
5: Comunicaciéon CAN open

Combinacioén del | 0: Solo el primer mando de la frecuencia maestra No utilizado en este
2 primer y segundo | 1: Primermando dea frecuencianaestra + segundoando de la frecuencia maestraD| software (poner

mandos de la 2: Primermando de ldrecuencia maestra + segundo mando destaiencia maestra | configuracion de
02.10 | frecuencia maestrg fabrica)




2 Comando para frecuencig De 0.00 a 60.00 Este parametro se puede utilizar para estbé¢ mando de
02.11 | con teclado numérico 600.0Hz frecuencia o leer el mando de frecuencia de mensaje
E Comando para frecuencia de | De 0.00 a | 60.00 Este parametro se puede utilizar para estidé mando de
02.12 | comunicacion 600.0Hz frecuencia o leer el comando de frecuencia de caacion.
Selecciones para guardar el | 0: Guardar la frecuencia del teclado numérico y fde | Este parametro es empleado
02.13 | mando de la frecuencia la comunicacion 0| para guardar el mando de
teclado numérico del mando | 1: Guardar sélo la frecuencia del teclado numérigo | frecuencia de teclado o por
por comunicacion 2: Guardar solo la frecuencia de la comunicaci6é Comunicacién RS-485.
Seleccion de la frecuencia 0: Por medio del Actual mando de frecuencia No utilizado en este software
02.14 | inicial (for keypad & 1. Mediante el mando de frecuencia cero 0| (poner configuracion de fabrica
RS485/USB) 2: Mediante la pantalla de la frecuencia en lagera
Valor dado de la 0.00 ~ Estos parametros son empleados para determirmaclaehcia de parada: Al
02.15 | frecuencia inicial (para | 600.0 | 60.00 | establecer el valor de Pr.02.14 igual a 0: la feacia inicial sera la
el caso del teclado Hz frecuencia actual corriente. Al establecer Pr.024.14la frecuencia inicial
numérico RS485/USB serd 0. Al establecer Pr.02.14 a 2: la frecuemigdal sera Pr.02.15.
Parametros de funcién de sal ida de grupo 3
Parametro | Explicacion | Configuraciones | Configuracion de fabrica ®bservaciones
03.00 | Rele de 0: Sin funcion Estos parametros son para que|se
salida de 1: Variador Operativo activen o desactiven los reles de
funciones | 2: Alcanzo frecuencia principal 1| salida como luces, semaforos
mltiples 3: Velocidad cero zumbadores luz de parking,
(RAL, 4: Deteccion del exceso de potencia de torsion averias etc.
RB1, RC1) | 5: Indicacién del Blogue Base (B.B.)
6: Indicacién de bajo voltaje Ejemplo1 se activa cuando el
7: Indicacién del modo de funcionamiento motor se pone en marchay se
Terminal 8: Indicacion de falla desactiva cuando el motor para
de salida 9: Alcanzo frecuencia deseada
de 10: Valor de conteo de la terminal obtenido 0 no se activan nunca el rele.
funciones | 11: Valor de conteo preliminar obtenido
03.01 | multiples 12: Supervisién de la eliminacion del exceso déayel Podemos dar configuraciones
MO1 13: Control del exceso de corriente distintas por rele.
14: Aviso de sobrecalentamiento del Disipador deCal
15: Supervicién del exceso de voltaje
16: Supervision de PID 1
17: Mando para adelante
18: Mando de reversa
19: Sefial de salida de velocidad cero
20: Advertencia de comunicacion (FbE,Cexx, AoL2, ASRVE)
21: Control de paro (frecuencia deseada obtenida)
Frecuencia Si una terminal de salida de funciones mdltiplegregrama para que
03.02 | deseada De 0.00 a 600.0Hz| 0.00 trabaje como la frecuencia deseada obtenida (B@0fsta Pr.03.01=09),
obtenida entonces, se activara la salida al obtenersedadreia programada.
5 Seleccion de la sefial | 0: Medidor de la frecuencia analdgica 0| Este parametro establece la funcién de la salidd AF
03.03 | analdgica salidgaFM) | 1: Medidor de la corriente analdgica de 0~+10VCD (ACM es comun).
Este parametro establece la gama de tension déahde salida analoga de AFM. Cuando
= Pr.03.03 se establece igual a 0, la tensién déssatidloga sera directamente proporcional|a
- la frecuencia de salida del variador para mota€AeCuando Pr.03.04 es igual al 100%, 4
frecuencia maxima de salida (Pr.01.00) del varigdwa motor de CA se corresponde con
Ganancia +10VCD en la salida de AFM. De manera similar, SO®03 se establece igual a 1, la tendion
03.04 | 4e salida | 1 a 200%| 100 | de salida analoga sera directamente proporciolaatarriente de salida del variador para
analoga motor de CA. Cuando Pr.03.04 es igual al 100%, eemyr:5 veces la corriente nominal
correspondera con +10VCD en la salida de AFM. Se@uélizar cualquier tipo de
voltimetro. Si el medidor lee toda la escala atengiéon de menos de 10V, Pr. 03.04 se debe
establecer utilizando la siguiente formula: Pr0@3= ((tensién en toda la escala del
medidor)/10) x 100%gjempla Cuando se utiliza un medidor con una escala\dsts,
Pr.03.04 se ajusta al 50%. Si Pr.03.03 se estalgeaka 0, entonces, 5VCD se
correspondera con la frecuencia de salida maxima.
Valor de Este parametro establece el valor de conteo dédoninterno. Para aumentar el contador
conteo la interno, una entre Pr.04.05 y hasta 04.08 se dsthblecer igual a 12. Después de terminado €l
03.05 | terminal | 0 @ 9999 | 0| conteo, se activara la terminal de salida especiffer.03.00 a Pr.03.01 puesto en 10). Cuandq la
pantalla muestra ¢555, el variador ha contado 868s: Si la pantalla muestra c555, significa que
el valor del conteo real es entre 5,550 y 5,559.
Valor de Cuando el valor del contador alcanza este valacteara la terminal de salida de funcioneg
03.06 | conteo 0a 9999 | 0| multiples correspondiente, facilitando que unoer.03.00 y hasta Pr.03.01 se establezca
preliminar igual a 11 (Configuracion de conteo preliminar)eEBérminal de salida de funciones multiples
se desactivara al terminar el valor de conteo dertainal obtenido.




EF se muestra 0: Se alcanza el valor de conteo de la Si este parametro se establece igual a 1 y senel#tlevalor
03.07 | activo al obtenerse] terminal, no se muestra EF 0| deseado del contador, el variador para motor déoCA
el valor de conteo | 1: Valor del contador del terminal considerara como un fallo. El variador se detegdi& mostrara
de terminal alcanzado, se activa EF el mensaje en la pantallaF.
Control del 0: El ventilador siempre encendido (ON) Este parametro
ventilador de | 1: 1 minuto después que variador para motatAlee detiene, se apagar&eitilador determina el
03.08 | refrigeracién | 2: El ventilador se enciend®N) al comenzar a funcionar variador para motocde | O modo de
del cuadro y se apagara al detenerse el variador para motSAde funcionamiento
inverter 3: El ventilador se colocara @N (ENCENDIDO cuando se obtenga la temperatura de Ventilador
preliminar del disipador de calor
03.11 | Frecuencia de De 0.00 a 20.00Hz| 0.00 Es la frecuencia que queseque libere el freno de DC corriente
liberacién del freno continua
03.12 | Frecuencia de De 0.00 a 20.00Hz| 0.00 Es la frecuencia que queseque se active el freno de DC
activacion del freno corriente continua
Parametros de funcién de entrada de grupo 4
Parametros | Explicacién | Configuraciones | Configuracién de fabrica Dbservaciones
3 Tensioén de polarizacion del potenciometro del thzlaumérico| 0.0 a100.0%  0.G (poner configuradiérfabrica)
04.00
3 Polaridad de la tensién de polarizacion| 0: Tensién de polarizacion positiva | 00 No utilizado (poner
04.01 | del potenciémetro del teclado numéricg 1: Tensién de polarizacion negativa configuracién de fabrica)
E Ganancia del potenciometro del| 0.1 a 200.0 %| 100.0 No utilizado en este softwpoaér configuracion de
04.02 | teclado numérico fabrica)
Tensién de polarizacién negativa del 0: No hay mando de la tensién de polarizaciéon| No utilizado (poner
04.03 | potenciometro del teclado numérico, negativa 0| configuracion de
activado/desactivad o el movimiento hacia | 1: Tension de polarizacion negativa: habilitado| fabrica)
atras el movimientoREV (HACIA ATRAS)
Modos del control | 0: 2-cableFWD/STOP, REV/STOP No (poner
04.04 | del funcionamiento| 1: 2cableADELANTE/REVERSA (FWD/REV),ARRANCAR/PARAR(RUN/STOP) 0| configuracién de
2-cable/3-cable 2: 3-Operacion por cable fabrica)
Terminal de | 0: Sin funcion No utilizado en este software
04.05 | entrada 1: Mando 1 de velocidad multi-nivel 1 (poner configuracion de fabrica)
de funciones | 2: Mando 2 de velocidad multi-nivel 2 1
mltiples 3: Mando 3 de velocidad multi-nivel 3
(MI3) 4: Mando 4 de velocidad multi-nivel 4
Terminal de | 5: Reinicio externo
entrada 6: Inhibicion de acel/desacel -
de funciones | 7: Comando de seleccion de tiempo de acel/desacel
04.06 | multiples 8: Operacién de avance
(M14) 9: Bloque de base externa No utilizado en este software
Terminal de | 10: Arriba: Aumentar frecuencia maestra 2| (poner configuracion de fabricd)
entrada 11: Abajo: Disminuir frecuencia maestra
de funciones | 12: Sefial de disparador de contador
multiples 13: Reinicio de contador
04.07 | (MI5) 14: Entrada de falla externa -
Terminal de | 15: La funcion PID est4 desactivada.
entrada 16: Parada por desconexion de la salida
de funciones | 17: Habilitar bloqueo del parametro 3| No utilizado en este software
mltiples 18: Seleccion de comando de operacion (terminatesrms) (poner configuracion de fabrica)
04.08 | (MI16) 19: Seleccion de comando de operacion (teclado)
20: Seleccion del mando de funcionamiento (comuibcg
21: Comando ADELANTE/REVERSA (FWD/REV) -
22: Fuente de segundo comando de frecuencia No utilizado en este software
23: Correr/Parar Programa HeC (PLC1)(Poner en 4 (poner configuracion de fabrica)
funcionamiento/Parad&@)O para el caso de los modelED*E*C
23: Parada rapida (s6lo para modelos VFD*E*C)
24: Descargar/Ejecutar/Monitorear Program®de (PLC2)
Download/execute/monitoN para el caso de los mo) dele®*E*C)
04.10 | Tiempo antirebote para el terminal de laaelastdigital 1 a 20 (*2ms) | ]2 (poner configuracién de fabrica)
04.11 | Tensién AViminima | 0.0a10.0v | 0.0 No utitipa (poner configuracion de fabrica) |
04.12 | Frecuencia AVI | 0.0a100.0% | 0.4 No utilizagmner configuracién de fabrica) |
04.13 | Tensién AVI méaxima | 0.0a10.0Vv |  10.0] (pormfiguracion de fabrica) |
04.14 | Frecuencia AVl Maxima | 0.0a100.0% | 100J0 Mikzado (poner configuracién de fabrica) |
04.15 | Corriente ACI Minima | 0.0a200mA | 4.0 No utlip (poner configuracion de fabrica)
04.16 | Frecuencia minima de ACI |  0.0a100.0%] d.0  (plner configuracion de fabrica)
04.17 | Corriente maximade ACI | 0.0a20.0mA|  20.0 Niizatio (poner configuracion de fabrica) |
04.18 | Frecuencia max. de ACI | 0.0a100.0%] 100.0 ndpoonfiguracién de fabrica)




04.19 | Seleccion de ACI/AVI2 | 0:ACI 1: AVI2 | O (poner configuracién de fabrica)

04.20 | Voltaje minimo AVI2 0.0a10.0Vv 0.0 (ponenéiguracion de fabrica)

04.21 | Frecuencia minima AVI2 0.0 a 100.0% 0/0 Gaonfiguracion de fabrica)

04.22 | Voltaje maximo AVI2 | 0.0a10.0V 10.0 (powenfiguracion de fabrica)

04.23 | Frecuencia max. AVI2 | 0.0a100.0% 100l0  (ponafiguracién de fabrica)

_ 04.27 | Seleccién de las terminales de entrada internsesires de funciones multiples | 0~4095 [ 0 | Poner configuracién de fabric

- 04.28 | Estado de la terminal interna |  0~4095 | [0 (ponerigardcion de fabrica)

Grupo 6 parametros de proteccion

Parametros | Explicacion | Configuraciones | Configuracién de fabrica Observaciones
Prevenci | 115/230V Durante la desaceleracion, la tensién de la batextora puede exceder el valor
on de series: 330.0V a| 390. | maximo permisible, debido a la regeneracion debm@i esta funcion se encuentra
exceso 410.0V 460V ov activada, el motor variador de CA no continuara delsaandose y mantendra una

06.00 | de frecuencia de salida constante hasta que la tenaiga nuevamente por debajo del
voltaje series: 660.0V a| ;54 | valor prefijado. Se debe desactivar la prevenciredceso de tensiqRr.06.00=0),
Over- 820.0v ov | cuando se utilice la unidad de frenado o el rest#drenado. Con una carga de
Voltaje inercia moderada, no se producira la prevencidexigso de tension y el tiempo repl
Stall 0.0: Desactivada de desaceleracion sera igual a la configuraciotiefepo de desaceleracion. El motor
Prevenci | la prevencion de variador de CA aumentara automaticamente el tiereptedaceleracion con elevadas
6n sobre-voltaje cargas de inercia. Si el tiempo de desaceleraci@niico para la aplicacion, deberig

tension usarse una resistencia de frenado o una unidaemizdo.

Prevencién del Una configuracién del 100% es igual a la corrielgesalida nominal de
exceso de este motor variador. Durante la aceleracion, laeate de salida del
corriente 0: Desactivado motor variador de CA puede aumentar bruscamentperauel valor

06.01 | durante la 20 a 250% 170 | especificado en Pr.06.01, debido a una rapidaraciéd® o una excesiva
aceleracion carga en éste. Al activar esta funcion, el motoiadar de CA detendra la

aceleracion mantendra la frecuencia constante hastéa corriente caiga
por debajo del Valor maximo.

Prevencién del Si la corriente de salida excede la especificadared6.02 y el motor variadof
06.02 | exceso de 0: Desactivado se encuentra funcionando, este ultimo reducirdeswéncia de salida para

corriente 20 a 250% 170 | evitar que el motor se atasque. Si la corrienteatida es menor que la
durante el especificada en Pr.06.02, el motor variador aceleraevamente hasta
funcionamiento alcanzar el valor de mando de la frecuencia.

0: Desactivado Este parametro determina el modo de

1: Activado durante el funcionamiento con una funcionamiento del motor después que

velocidad constante Después que se detecta Un | se detecta un exceso de potencia de
Modo de deteccién exceso de potencia de torsion, mantenga torsién (OL2), para lo cual se sigue el

06.03 | del exceso de funcionando Hasta que se produce OL1 o OL 2. | siguiente método: si la corriente de

potencia de torsion 2: Activado durante el funcionamiento con ung salida supera en mucho el nivel de
(OL2) velocidad constante. El funcionamiento se 0| deteccion del exceso de potencia de

detiene después que se detecta un exceso de| torsion (Pr.06.04) y el tiempo de

potencia de torsion. deteccidn del exceso de potencia de

3: Activado durante la aceleracion. Después que| torsiéon Pr.06.05, se mostrara el siguiente

se detecta un exceso de potencia de torsion, mensaje de aviso “OL2” Si una terminal

mantenga funcionando hasta que se produce PL{1de salida de funciones multiples se

oOL 2. activa la deteccion del exceso de

4: Activado durante la aceleracion. El potencia de torsion

funcionamiento se detiene después que se detegtg Pr.03.00~03.01=04), la salida se activa.

un exceso de potencia de torsion. Para mas detalles consultar

Pr.03.00~03.01.

&l Nivel de deteccion del exceso| 0.1 a 200% | 150 | Esta configuracién es proporcional a la corriemminal de salida
06.04 | de potencia de torsion del motor variador.

Tiempo de deteccion Este parametro establece el tiempo en el que sedigbctar el
06.05 | del exceso de potencia| De 0.1 a 60.0 seg 0.1 exceso de potencia de torsion, antes de que apagazmantalla

de torsion el mensajéoL2”.

Seleccion del rele | 0: Motor estandarcbn ventilacion propia a través de ventilador Esta funcion se utiliza para proteger
06.06 | de sobrecarga 1: Motor especial (enfriamiento externo forzado) 2| al motor de las sobrecargas y los

térmica electronical 2: Desactivado sobrecalentamientos.

El parametro determina el tiempo que se necesita pa
activar la proteccién térmica

06.07 | Caracteristicas térmicas electrénicas| 30 a 600 seg | 60 Electronica 12t. El grafico que se muestra a caiaaion
muestra las curvas |2t para una potencia de Sadidm
150% durante 1 minuto.

06.08 | Registros de fallos | 0: Sin fallo O | EnPr.06.08y
Actuales 1: Sobre corriente (oc) hasta Pr.06.12
2: Sobrevoltaje (ov) los cinco
3: Sobrecalentamiento IGBT (oH1) fallos mas




06.09

06.10

06.11

06.12

Segundos registros
de fallos mas
recientes

Terceros registros
de fallos mas
recientes

Cuartos registros de
fallos mas recientes

Quintos registros de
fallos mas recientes

4: Sobrecalentamiento del panel alimentacion (oH2) recientes que
5: Sobrecarga (oL) se han

6: Overloadl (oL1) producido

7: Sobrecarga de motor (0L2) estan

8: Falla externa (EF) Almacenados.
9: La corriente excede en 2 veces la corriente malngiurante la aceleracion. Después de
(ocA) quitar la causd
10: La corriente excede en 2 veces la corrientamadrdurante la desacel. de la falla,
(ocd) usar el

11: La corriente excede en 2 veces la corriente@mardurante un comando de
funcionamiento estable (ocn) restauracion
12: Fallo en la tierra (GFF) para el

13: Reservado Restaurar el
14: Pérdida de fase (PHL) variador.

15: Reservado

16: Falla de auto acele/desacel (CFA)

17: Proteccion de SW/Contrasefia (codE)

18: Fallo de ESCRITURA en el CPU del panel de aliméditaF1.0)
19: Fallo de LECTURA en el CPU del panel de alimadtaécF2.0)
20: Fallo de la proteccion del hardware CC, OC (HPF1)

21: Fallo de la proteccién del hardware OV (HPF2)

22: Fallo de la proteccion del hardware GFF (HPF3)

23: Fallo de la proteccion del hardware OC (HPF4)

24: Error de la fase-U (cF3.0)

25: Error de la fase-V (cF3.1)

26: Error de la fase-W (cF3.2)

27: Error DCBUS (cF3.3)

28: Sobrecalentamiento IGBT (cF3.4)

29: Sobrecalentamiento del panel de alimentaciB8.()

30: Fallo de ESCRITURA en el CPU del panel de alimédta@F1.1)
31: Fallo de ESCRITURA en el CPU del panel de alimédta(cF1.1)
32: Error de sefial ACI (AErT)

34: Proteccion contra el sobrecalentamiento del &dl@notor (PtC1)

40: Error en la comunicacion por tiempo de descidmedtel panel de control y

de alimentacién

Parametros de motor grupo 7

Parametros | Explicacion | Configuraciones | Configuracién de fabrica Observaciones
Usar la siguiente férmula para calcular el porgerdal valor
= capturado en éste parametro: (Motor Current / ACé@urrent)
Corriente 0% FLA a 99% FLA | FLA x 100% con Corriente del motor = corriente nomirelrdotor en
07.00 | nominal Del A en el tipo protegido Corriente del motor variaderCA
motor =Corriente nominal del motor variador de CA en A (Rei00.01)

Se deben activar Pr.07.00 y Pr.07.01 si el motoadar ha sido
programado para funcionar en el modo de contrabvied
(Pr.00.10 = 1). Se deben activar también si hams#teccionadas
las funciones "Relé de sobrecarga térmica elecadiiiRr.06.06) o
"Compensacion del deslizamiento" (Pr.07-03).

de
te.

2

La corriente nominal del motor variador de CA esli¥1%. La
1 Corriente sin carga | 0% FLA a 99% FLA | 0.4*FLA | configuracion de la corriente sin carga del mojercera
07.01 | del motor influencia sobre la compensacion del deslizamidgitealor de
la configuracién debe ser menor que Pr.07.00 (Gugie
nominal del motor).
Este parametro podria establecerse para que el
= Compensacién mecanismo de accionamiento aumente su
07.02 | de potencia de torsién De motor 0.0a10.0 | 0.0 Voltaje de salida para obtener una potencia de
torsién mayor. Sélo para ser usada con el
Modo de control V/f. Demasiado alta la potencial
torsion puede hacer que el motor se sobrecalien
Si se trabaja con un motor asincronico, el aumento
2 Compensacion del deslizamiento (se utiliza0.00 a 0.00 de la carga en el motor variador de CA provocar
07.03 10.00

sin PG)

un incremento en el deslizamiento y una
disminucion de la velocidad. Este parametro se
puede utilizar para compensar el deslizamiento,
incrementando la frecuencia de.




Ajuste automatico del inicio para lo cual se preaita tecla RUN (ARRANQUE), despué
que este parametro se coloca en 1 o 2. Si esédlsalerel valor de deteccién automatica
R1y Pr.07.01 se debera introducir manualmentes 8j al motor variador de CA se le

n

1’

AS

Ajuste | 0: Desactivar debe quitar toda la carga y se introduciran de naasgtomatica los valores de Pr.07.01
autom Pr.07.05Los pasos para el AUTO-Ajuste son: 1. Asegurargetgdos los parametros
atico 1: Ajuste estén establecidos con las configuraciones dectabrgue el cableado del motor este
de los | automatico R1 correcto. 2. Antes de ejecutar el ajuste automgtimmmprobar que el eje no esta
param conectado a ninguna banda o motor reductor, asegqres el motor no tenga carga. 3.
07.04 | etros 2: Ajuste Llene Pr.01.01, Pr.01.02, Pr.07.00, Pr.07.04 yP0®con los valores correctos. 4.
del automatico R1 + Después que Pr.07.04 se establece igual a 2, el neriador de CA comenzara
motor | prueba sin carga inmediatamente a ejecutar el ajuste automaticquasde recibir el mando”’RUN
(ARRANQUE). (Nota: iEl motor arrancara!). El tiemde ajuste automético total serd d
15 segundos + Pr.01.09 + Pr.01.10. Los motoreadaires de alta potencia necesitan m
tiempo de aceleracion/desaceleracion (se recomigiildar la
Configuracion de fabrica). Después de ejecutaust@jautomatico, Pr.07.04 se estableg
igual a 0. 5. Después de ejecutado, por favor coely® si se introdujeron valores en
Pr.07.01 y Pr.07.05. En caso negativo, por favasipne la tecla RUN (ARRANQUE)
después de configurar Pr.07.04 de nuevo. 6. Luagdeponer Pr.00.10 a 1 y establece|
otros parametros de acuerdo al requerimiento @pléacion. 1. En el modo de control
vectorial no se recomienda tener motores funcion@mdparalelo. 2. No se recomienda
utilizar el modo de control vectorial si la potemaiominal del motor excede la potencia
nominal del motor variador de CA.
Resistencia R1 Linea-hacia- El procedimiento de ajuste automatico del motaerssarga de establece
07.05 | Linea del Motor 0~65535 @ | 0| este parametro. El usuario también puede estalsteparametro sin
usar Pr.07.04.
Deslizamiento Ver las rpm nominales y la cantidad de polos queeaen en la placa de
nominal del 0.00 a 20.00 Hz | 3.00 | identificacion del motor y utilice la siguiente ecidn para calcular el
07.06 | motor deslizamiento nominal. Deslizamiento Nominal (HZjbase (Pr.01.01
frecuencia base) — (rpm nominales x polo del mé@@) 1
Limite de Este parametro establece el limite superior deetauéncia de compensacion (el por
07.07 | compensacién| 0.1 a 250% | 200 | ciento de Pr.07.06fjempla cuando Pr.07.06=5Hz y Pr.07.07=150%, el limite
del superior de la frecuencia de compensacion serabthz 7Por lo tanto, para un motor
deslizamiento de 50Hz, la salida.
07.08 | Constante de tiempo de compensacipie 0.01 ~10.00 Seg 0.10 | La configuracion de Pr.07.08 y Pr.07.09 cambia el
de torque Constante de tiempo de la tiempo de reaccién para las compensaciones.
Constantes de tiempo muy grandes provocan
07.09 compensacion del deslizamiento 0.05 ~10.00 seg 0.20 | reacciones lentas; valores muy pequefios pueden
) provocar un funcionamiento inestable.
07.10 | Tiempo acumulativo de 0 a 1439 Min. | 00 Puede ser ajustable segiin motor (para mantenirsiesitee
funcionamiento del motor (Min.) quiere gran seguridad o control. Pr.07.10 y PrDgelutilizan
para registrar el tiempo de funcionamiento del me
0711 Tiempo acumulativo de 0 a 65535 Dia| 00 Pueden limpiar colocandolos en 0 y no se regisght&empo
funcionamiento del motor (Dia) es de menos de 1 minuto.
Proteccién contra el 0: Desactivar Mirar caracteristicas de motor (se suele utilzando
07.12 | sobrecalentamiento de la PTC del | 1: Activado 0 | hace muchas maniobras. Ejemplo barreras autopistas
motor ventilaciones de tlneles,
Tiempo del antirrobote de la Este parametro esta destinado para retardar lakesedn las
07.13 | entrada de la proteccién de PT@M~9999(*2ms) | 100 | terminales de entrada analoga. 1unidad es 2 msetdades
son 4 msec, etc.
07.14 | Nivel de proteccién contra el sobrecalentamientdd@€ del motor 0.1~10.0v| 24 Puede ser ajustalgérse
motor
07.15 | Nivel de aviso de sobrecalentamiento de PTC delmoto| 0.1~10.0V 1.2 Puede ser ajustable segln
motor
07.16 | Nivel delta de restauracion del sobrecalentamidetd®TC del motor| 0.1~5.0V 0.6 Puede ser ajustagérs
motor
Tratamiento del 0: Advertencia y RAMPA a detener Puede ser ajustable segiin motor
07.17 | sobrecalentamiento

del PTC del motor

1: Advertencia y COSTA a detener 0
2: Aviso y sigue funcionando




Grupo 8 Parametros especiales

TECNO

s

Parametros | Explicacién | Configuraciones | Configuracién de fabrica Observaciones
Este parametro establece el nivel de salida derfeéente de frenado de CD pa
Nivel de el motor durante el arranque y la parada. Si sbleste la corriente de frenado
08.00 | corriente del 0 a 100%| O| de CD, la corriente nominal (Pr.00.01) es un 100&a.€8omienda comenzar
freno de CD con un bajo nivel de corriente de frenado de CDegpdés aumentar hasta
alcanzar la potencia de torsidén que se necesita.
Tiempo del Este parametro determina la duracion de la comidatfrenado de CD
08.01 | freno CD 0.0 2 60.0 seg| 0.0 | después del mando de RUN (ARRANQUE). Después de trafthe
durante el inicio este tiempo, el motor variador de CA comenzard keregee a partir de
la frecuencia minima (Pr.01.05).
Tiempo del Tiempo en segundos que dara el freno DC a la baléhmotor al paro
08.02 | freno CD 0.0 a60.0 seg| 0.0 | (evita inercias) Este parametro determina la darade la corriente de
durante la frenado de CD durante la parada. Si se desea afdatparada con el
parada frenado de CD, el método de parada Pr.02.02 delateser
0 o 2 para el caso de rampa para parada.
Este parametro determina la frecuencia en queraéio de CD
comenzara durante la desaceleracion. El frenadtDddurante el
Punto de arranque se utiliza para las cargas que se debeer mates de Que
08.03 | inicio De 0.00 a 600.0Hz| 0.00 | arranque el motor variador de CA, como los ventilasly bombas. En
para el estas circunstancias, el frenado de CD se puedmutilara mantener las
freno DC cargas en posicion entes de comenzar el movimighfeenado de CD
durante la parada se utiliza para reducir el tiedwé&renado, asi como
para mantener en posicion las cargas detenidedl. &&so de elevadas
cargas de inercia, para Desaceleraciones rapidecssitard un resistor
de frenado para un frenado rapido.
Seleccion del | 0: El funcionamiento se detiene después de unadaérd Este parametro determin
funcionamient| momentanea de la potencia el modo de
08.04 | o para pérdidg 1: Después de una pérdida momentanea de la eeérgia funcionamiento cuando €
momentanea | funcionamiento continla, comienza la Blsqueda deciddd con | O] motor variador de CA
de el valor de referencia de la frecuencia maestra. arranca después de una
energia 2: Después de una pérdida momentanea de la eeérgia pérdida de energia
funcionamiento continGia, comienza la Blusqueda deciddd con momentanea.
la frecuencia minima.
Si la pérdida de energia dura menos de lo que temggurada
este parametro, el motor variador de CA terminara el
Tiempo maximo funcionamiento. Si excede el tiempo maximo perresie
permisible de pérdida de la energia, se desconecta la salidaatel variador
08.05 | pérdida de la De0.1a5.0seg | 2.0 (parada libre). El funcionamiento que se selecciamspués de
energia la pérdida de la energia en Pr.08.04, se ejecldaiel tiempo
maximo de la pérdida de la energia es de 5 segynelamotor
variador de CA muestra el siguiente men$aig. Pero si el
motor variador de CA esta apagado debido a unacaigea
incluso si el tiempo de pérdida de potencia peblass de 5
segundos, no se ejecuta el modo de funcionamistablecido
en Pr.08.04. En este caso realiza un arranque horma
Busqueda de | 0: Desactivar Este parametro determina el
08.06 | la 1: La busqueda de la velocidad se inicia con ehalt 1| método de arranque del motor
velocidad del | mando de la frecuencia variador de CA, después que se
bloque base | 2: Comienza con la frecuencia de salida minima Desactiva el bloque base externo.
Si se detecta una pérdida momentanea de la energiator
variador CA bloqueara sus salidas y esperara dusaniempo
Tiempo para la determinado (determinado por Pr.08.07, que se di@aom
08.07 | busqueda de la tiempo del bloque base), antes de detener en fuatiento.
velocidad De 0.1 a5.0 seg 0.5 | Este parametro se debe establecer a un valor peratigar
que, antes de activar de nuevo el motor variadola salida
haya desaparecido toda tensién residual derivatia de
recuperacion del motoEste parametro también determina el
tiempo de espera antes de concluir el funcionamjdxspués
del bloque base externo y de restaurarse autonméita
después de producirse un fallo. (Pr.08.15). Stieauuna
tarjeta PG con PG (encoder), la busqueda de |ideld
comenzara con la velocidad de retroalimentaciéR@e




| | verdadera (encoder).

Ario

Corriente Después de una pérdida momentanea de la energiatal variador de CA
limite para comenzara la busqueda de la velocidad solo sirteente de salida es mayor que gl
busqueda | 0.1a valor establecido por Pr.08.08. Cuando la corridetsalida es inferior al valor de

08.08 | de 200% | 150 | Pr.08.08, la frecuencia de salida del motor varia#oCA se encuentra en el "punfo
velocidad de sincronizacion de la velocidad". El motor vabiadomenzara a acelerar o

desacelerar hacia la frecuencia de funcionamiemolgnia cuando se produjo la
pérdida de la energia.
Limite Estos parametros establecen las frecuencias de Eatb provocara que el

08.09 | superior 1 de | 0.00 a 0.00 | motor variador de CA nunca se mantenga dentro de gamas de frecuencia
la frecuencia | 600.0 Hz con la salida de frecuencia continua. Estos se@é@petros se deben establecer
de salto de la siguiente forma Pr.08.09 Pr.08.10 Pr.08.1a8P¥2 Pr.08.13 Pr.08.14
Limite No tocar puede haber problemas de software (s@e sfiliza como cuadro

08.10 | inferior 1 de | 0.00 a 0.00 | variador) Estos parametros establecen las frecade salto. Esto provocara
la frecuencia | 600.0 Hz que el motor variador de CA nunca se mantenga ddetestas gamas de
de salto frecuencia con la salida de frecuencia contilisios seis parametros se deben

establecer de la siguiente fori@an08.09 Pr.08.10 Pr.08.11 Pr.08.12 Pr.08.13 R08.
Limite No tocar puede haber problemas de software (s@e sfiliza como cuadro
superior 2de | 0.00 a 0.00 | variador) Estos parametros establecen las frecade salto. Esto provocara

08.11 | la frecuencia | 600.0 Hz que el motor variador de CA nunca se mantenga ddetestas gamas de
de salto frecuencia con la salida de frecuencia ContinuaxsEstis parametros se deben

establecer de la siguiente forma Pr.08.09 Pr.0BrXi8.11 Pr.08.12 Pr.08.13
Pr.08.14.
Limite 0.00 a No tocar puede haber problemas de software (s@e sfiliza como cuadro
inferior 2de | 600.0 Hz | 0.00 | variador) Estos parametros establecen las frecaedei salto. Esto provocara

08.12 | la frecuencia que el motor variador de CA nunca se mantenga ddetestas gamas de
de salto frecuencia con la salida de frecuencia continutnsEseis parametros se deben

establecer de la siguiente forma Pr.08.09 Pr.0BrXB.11 Pr.08.12 Pr.08.13

Pr.08.14.

No tocar puede haber problemas de software (s@@ sfiliza como cuadro
Limite 0.00 a variador) Estos parametros establecen las frecadei salto. Esto provocara

08.13 | superior 3 de | 600.0 Hz | 0.00 | que el motor variador de CA nunca se mantenga ddetestas gamas de
la frecuencia frecuencia con la salida de frecuencia continutsEseis parametros se deben
de salto establecer de la siguiente forma Pr.08.09 Pr.0BrXB.11 Pr.08.12 Pr.08.13

Pr.08.14.
No tocar puede haber problemas de software (s@e sfiliza como cuadro

08.14 | Limite variador) Estos parametros establecen las frecadei salto. Esto provocara
inferior 3de | 0.00 a 0.00 | que el motor variador de CA nunca se mantenga ddetestas gamas de
la frecuencia | 600.0 Hz frecuencia con la salida de frecuencia continutosEseis parametros se deben
de salto establecer de la siguiente forma Pr.08.09 Pr.0BrXi8.11 Pr.08.12 Pr.08.13

Pr.08.14.
Proceso de Solo después de un exceso de corriente OC o decesege tension OV es que
restaurar se producen los fallos, el motor variador de CAwsedp reiniciar/restaurar
automatica automaticamente hasta 10 vedésn este parametro en 0, si se produce

08.15 | mente 0alo 0| cualquier fallo, el proceso de reiniciar/restaaaiomatico se desactivara. Si
después de| 0 desactivado esta activado, el motor variador de CA comenzabdi$aiueda de la velocidad,
producirse el cual empezara en la frecuencia en que se eabandintes de producirse el
un fallo fallo. Para establecer el tiempo de espera antesatiear el proceso de restaurar

después de producirse un fallo, por favor, se dstablecer Pr. 08.07 Tiempo
del blogue base para la busqueda de la velocidad.
Tiempo para el Este parametro debe ser usado in conjunto con.P5.@8mplo:Si

08.16 | reinicio automatico | De 0.1 a 60.0 | Pr.08.15 esigual a 10 y Pr.08.16 es igual a 6D@snin.), y si no se
en la funcion de 6000 seg produce ningun fallo durante mas 600 segundosta gat momento
restaurar después de en que se restaurar después de Producirse elléelltempos de
producirse un fallo autor restauracion se reestableceran a 10.

08.17 | Ahorro automatico de energia 0: Desactivar Activado [ 0 | Puede ser ajustable segiin usug
Reg | 0 Funcion AVR El voltaje nominal del motor generalmente e28#//200VAC 50Hz/60Hz la tension
ulac | activada de salida del motor variador da puede variar entre80V y 264 VAC50Hz/60Hz.Por
i6n | 1 Funcién AVR lo que cuando el motor variador da se utiliza sin la funcion devRr, el voltaje de

08.18 | auto | desactivada 0| salida sera la misma que el voltaje de entradan@@uel motor funciona con voltajes
mati | 2 Funcion AVR gue sobrepasan el voltaje nominal erLe - 20% su vida Util sera menor y podra
ca desactivada para | sufrir dafios debido a las elevadas temperaturassden el aislamiento y una salida
del | la inestable de la potencia de torsion. La fun@®R regula automaticamente el voltaje
volt | desaceleracion de salida del motor variador de CA con la salidaima devoltaje (Pr.01.02). Ejemplo,si
aje | 3 Funcién AVR Pr.01.02 se establece en 200 VAC y la tension ttadmesta entr200V y 264VAG entonces
(AV | desactivada parg la tension méaxima de salida se reduaifomaticamente a unaximo de200VAC. Si el motor
R) paro estd en rampa para parada, el tiempo de desadétesaca mayor. Si el parametro se establece




| | [ igual a 2 con aceleracién/desaceleracion automdidesaceleracion serd méas rapida. |

Este parametro establece la tension
de la barra colectora en la que se

Nivel de 115V/230V series 370.0 a 430.0V 380.0 activa el interruptor de fren&ste
08.19 | frenado parametro no sera valido para los
del modelos de estructura A
software (VFDOO2E11A/21A/23A,
460V series 0.1 a 860.0V 760.0 VFDOO4E11A/21A/23A/43A,
VFDOO7E21A/23A/43A con
VFDO022E23A/43A) sin interruptor
de freno para el que la unidad de
frenado BUE se debe utilizar.
No tocar puede haber problemas (solo si se utiliza
S| Coeficiente de como cuadro variador) a corriente de deriva se
08.20 | compensacion para la produce en una zona especifica del motor y

inestabilidad del motor| 0.0~5.0

0.0 provoca que el motor se vuelva inestable. El
empleo de este parametro, hace que la situacign
mejore grandementéa zona donde se produce la
corriente de deriva en los motores de alta potencia
se encuentra generalmente en el area de baja
frecuencia. Se recomienda que se establezca un
valor mayor a 2.0.

Parametros de comunicacion grupo 9

Parametros | Explicacién | Configuraciones | Configuracion de fabrica  Qbservaciones

5l Direccién de comunicacién 1a254 1 No tocar pusdeer problemas de (solo se
09.00 utiliza para la comunicacion)
Se utiliza para si hubiera

= Tratamiento de los| 0: Advertencia y seguir operando fallos
09.02 | fallos de 1: Advertencia y RAMPA a detener 3| No tocar puede haber

transmision 2: Advertencia y COSTA a detener problemas (solo si se

3: No se emite aviso y contindia funcionandg | utiliza como cuadro
variador)

5] Tiempo- 0.0: Desactivar Cuando se quiera desactivar o detener por tiempo de
09.03 | fuera 0.1~120.0 0.0 | fallos No tocar puede haber problemas (solo stifiza

por segundos como cuadro variador)

Deteccion
2 Tiempo de retardo de la respuestg 0 ~ 200 (uni$)2m1 | No tocar puede haber problemas
09.07 (comunicacion por online)

Tratamiento de los 0: Advertencia y seguir operando No tocar puede haber
= fallos de 1: Advertencia y RAMPA a detener problemas (comunicacion
09.10 | transmision para la 2: Advertencia y COSTA a detener 0 | por online)

tarjeta USB 3: No se emite aviso y continta

funcionando

2 Deteccién por tiempo fuera para0.1 ~ 120.0 segundos | 0.0 | No tocar puede haber problemas
09.11 | las tarjetas USB 0.0: Desactivar (comunicacion por online)
09.12 Puerto COM para la comunicacién por PLG: RS485 0 | No tocar puede haber problemas

(NO para modelos VFD*E*C)

1: Tarjeta USB (comunicacion por online)




TECNO

cafubéhT

FERPORT
ELECTRONJ‘CI

’.

|

DETECCION DE FALLOS SOBRE CORRIENTHOC)

OCA
Sobre corriente durante
La Aceleracion

Ocd

Sobre corriente durante
La desaceleracion

ocC

Sobre corriente

AC

Contacte con calubert

v
Eliminar cortocircuitos S Verifigue si hay algun corto circuitos y tierra
O fallo de tierra < Entre U, V, W y motor
NO NO
Reducir la carga o Sl v v v
Aumentar la potencia del Comprobar si la carga es demasiado grande
Controlador de motor AC <
NO NO
A 4 A 4
Reduce el NO Adapta la fuerza
— Fuerza de < De compensacion
Compensacion
Sl Si
NO \ 4
Reduce la fuerza A 4 A 4
De compensacion Verifique si el tiempo Verifique si el tiempo
NO De aceleracion es De desaceleracion es
Demasiado corto por Demasiado corto por
La inercia de la carga La inercia de la carga
A 4
Tal vez el controlador de NO
Motor AC realice un mal <
Funcionamiento o error Sl
Debido al ruido, por favor
v
Contacte con calubert NO
< Se ha cambiado de
Repente de carga?
Sl
A 4 A 4
. . Sl
El tiempo | tiempo de
Aumenta el Sl aceleracion Desaceleracion se
tiempo de < Se hizo mas hizo
Aceleracion o largo? Méas largo
Desaceleracion
A
Q1
St NO v
Reducir la carga o
Aumentar la
Reducir la carga o NO potencia del
Aumentar la potencia A 4 Controlador de
del < Verifigue los métodos motor AC
P Controlador de motor De frenado, Por favor



FALLO DE TIERRA

TECNO

caubEhT

FERPORT
ELECTE‘ONJ‘CI

:

Esta la salida del Tal vez el controlador
GFF circuito NO de motor
Fallo de tierra Del controlador AC ha funcionado mal
» de motor a * » debido
Tierra (cable o Al ruido. Por favor
— - motor)? : contacte
Entrada de compaf i disparara € Con CALUBERI1
Fase Neutrg( e 2 ¢ X
sigui_gnte -
R|/L1 g/LZ modficacion SI | caviarla fase por el neutro de I_a'en_tradadJ
fase por el neutro |@— — — — — — — — — | - — —p| del cuadro iverter si persiste verificarse
é‘}i‘gﬂigra como \ 4 tiene colocado un diferencial de 0.03
S/L2 R/L1 izquierda Eliminar fallo de » miliamperios puede que nos dispare por
Iniciales de la entrada del cuado inverter |4 tierra simpatia verificarlo por el siguiente
diferencial por 030A o 300miliamper con
FALLO SOBRE VOLTAJE (OV) retardo Consultar con el servicio técni
Sobre voltaje
\ 4
Reducir el Esta el voltaje
voltaje dentro NO dentro
De la < De la
especificacion especificacion
A
NQ Sly
Se ha producido un sobre voltaje sin carga
vNO Sl
Tal vez el NO
controlador de Cuando se produce Ov, verifique si el voltaje DChtis es
Motor AC tiene mal |« mayor que el valor de proteccion
Funcionado debido
a S S
Ruido. Por favor v v SI
contacte < Dose OV occur when sudden Aumentar el
NQ acceleration stofDosis OV se Ti d
Con calube producen cuando aceleracion ilempo de .,
stbita Desaceleracion
SI O v
v Aumentar el
Aumentar el Si tiempo de
Tiempo de »| Establecimiento
Aceleracion \
ND \ 4 Considerar la
»{ Reducir el necesidad
Reducir el momento de De uso de la unidad de|
momento NOL Inercia por la Frenado o el frenado
De inercia »| carga DC
A
NG
\ 4
Verificar la Uso de la unidad NO
necesidad del  |¢—S! de frenado o el
método de frenado DC

control. Por favor
Contacte con
CALUBERT




TECNDO

5.4 Bajo voltaje (Lv)

Bajo Voltaje
¥ Si
La energia de entrada es correcta? R Reinicia des pues de
O se corto la energia, incluyendo la ”| Resetear
Perdida momentanea de la energia
NO
4
Verificar el mal funcionamiento del -
Componente o en la desconexién de g| .| Cambiar el componente
La fuente de alimentacion del "| Defectuoso y chequear la
Circuito Conexién
NO
: : Y Hacer las correcciones necesarias
Compruebe si el voltaje NO como
Esta dentro de las »| El cambio de la fuente de
ESpelelC&CloneS a”mentacién,
Requerimiento del sistema
SI
v
Verificar si existe una carga SI Utilizar diferente suministro
Fuerte con alta corriente de .| De energia del controlador y
Inicio en el sistema de energia | La carga fuerte del sistema
NO
— - .," - Adecuada capacidad de los
Llave y el contacto Sl .
Magnético cuando ocurre "
Un LV
Sl
NO v
— Y - Tal vez el controlador de moto
Verificar la tension entre AC tiene
+/B1 - es Mal funcionamiento. Por favor
Mayor que: NO cantante
200vDC (for 115V/230V P Con calubert
modelo)
400VDC (for 460V modelo)

Sl

A 4

Si el circuito de control tiene mal
Funcionamiento o esta en mal estado
Debido al ruido. Por favor contacte con
Calubert




5.5 Sobrec alentamiento (OH)

Si controlador de motor AC se recalienta

Recalienta el disipad de calo

A 4

Verifique si la temperatura del
disipador de calor es superior al

90 OC

NO

A 4

Sl

A 4

Mal funcionamiento del
detector de fallas

De Temperatura. Por
favor contacte con
CALUBERT

Sl

La carga es demasiado grade

A 4

NO

A 4

Reducir la carga

Si el ventilador funciona
Normalmente

NO

A 4

Cambio de ventilador

A 4

SI

Verificar si ventilador esta atascado

A 4

NO

A 4

Compruebe si la temperatura
Circundante esta dentro de la
Especificacion

Eliminar Obstrucciones

NO |

v Sl

CALUBERT

Tal vez el controlador de motor AC ha
Funcionado mal o esta en mal funcionamiento
Debido al ruido. Por favor contacte con

Ajuste la temperatura circundante
a la especificacion

5.6 Sobrecarga

oL

A

y

OL1/OLzZ

\ 4

Verificar la configuracion
Correcta 06-06 y 06-07

NO

Modificar
Configuracion

SI

A 4

La carga es
Demasiado grande

NO

A 4

A 4

estado

Reducir la carga o incrementar la
potencia del controlador
De motor AC

Tal Vez el controlador de
motor AC ha
Funcionado mal o esta en ma

Debido al ruido




TECNO

5.7 Visual izacién de teclado anormal

Visualizacion anormal o no visualiza

\ 4

Sl

Cycle power to AC motor drive

A

y

Visualizacion

Normal?

NO

Colocar filtro para la
eliminacién de ruidos

b NO

Verificar que todos los
conectores se

A 4

SI

El controlador de motor AC
Funciona normalmente

A 4

Conecten correctamente y
ningun
Ruido estara presente

SI

\ 4

AC motor drive has
malfunction.
Contacte CALUBERT

5.8 Pérdida de fase (PHL)

Pérdida de Fase

Revise el cableado en los NO | Arregle el
TerminalesR, Sy T ”| Cableado
Sl
A\ 4
Revise si los tornillos en las terminales est:}m NO ] Ajuste todos
Ajustados ”1 los
Tornillos
Sl
\ 4
Revise si las entradas de voltaje R,S, T esta S| Por favor
Desbalanceado ”| revise el
Cableado y la
fuente del
NO Sistema
\ 4

al ruido.

Es posible que el variador falle u opere mal debid

Por Favor contacte con calubert

(0]




5.9 Motor no funciona

El motor no R Revise si el NO Revise si estan _
funciona » KPELEO2 » Cerradas las llaves nq| Enciendalas
Visualiza Térmicas y "
Normalmente Termo magnético
SI SI
Resetee después de - Y - - Y - Vea si ocurre alguna
Arreglar la falla y S| Revisad si muestra Revise si esta NO| Falla como Lv, PHL o
falla De voltaje
v NO v S
Puede arrancar Ingrese el Puede ser que el variador falle u opere mal dedlidaido.
Cuando no Comando RUN via ”1 Por favor contacte con tecno calubert
Ocurran fallas El teclado
A r'y
Presione la tecla Run para ver si ——
Puede arrancar NO| | SI Revise si el
v cableado
Revise si la Eﬁ:rfgnlzl(‘/a:}ivl\\f y Cambie el
) ) entrada NG ! - Sl | interruptor o el
P_rest|on|e Ifa tecla UP (arriba) pareli De comando esta || €Stan > Rele
ajustar la frecuencia En FWD o REV Correctos
A
Sl Sl NO
Presione la tecla UP (Arriba) ~ Y — Y _
para ver si el motor puede ‘NC Esta Fijada o no |4 Corrija la conexién
arrancar Ml Frecuencia
7}
NO Sl NO
v v NO A 4
Modifique el valor — : — - -
de la frecuencia B Si el limite superior de Revise si el ajuste de los Cambie el
= Frecuenciay la Parametros y el cableado reley
Frecuencia fijada son De la sefial analogica y de| gj| Potenciometr
Menores que la minima La velocidad de multiples —»{ 0
Salida de frecuencia Etapas estan correctas Defectuosos
El motor
funciona mal. NO
A\ 4
Revise si hay salida Nq Es posible que variador tenga fallas. Por
NO De voltaje de las ”| Favor contacte a CALUBERT
Terminales U,V, y W
Sl
La carga gs v
muy grande . .
y9 Revise sila NO | Conecte
S| Conexion del ”| Correctamente
v motor
Revise si la Es la correcta
Configuracié .
n de Ig ql R El motor esta bloqueado debidp
Compensacio ”1 auna carga grande, por
n del Favor reduzca la carga. Por
Troqué es o | Incremente el valor de ejemplo, si hay un freno revise
correcta .| La compensacion de Que no este activo
"| Troqué



5.10 Velocidad del mot or no se puede cambiar
Para modelos VFD*E*C no hay funcién PLC soportd®Ra.favor siga las lineas apuntada para evitarpheses dé>LC.

El motor puede correr
Pero no puede cambialr
Su velocidad

\ 4

— Sl Revise si el valor ajustado
Modifique el valo “—| De la méxima frecuencia es
5 v sl : Muy baja
Es el tiempo de | NO
< Ejecucion muy [ v
S| Largo I Verifi i i
| erifique si la frecuencia | g —
NO | Esta fuera de rangos .| Modifique el valor
I (limites "
51 | Sifinalizo conla : Superior/inferior)
B Ejecucion del : |
Programa del PLC| | | | Presione la tecla
L Siol ol > Arriba/Abajo |
v NO | | S| e prog_rama ell NO (Up/Down)
Revise si el : : PLC es ejecutado Para ver si la
§| programa I I velocidac
= | del PLC esta .
correcto : ) S|
| Revise si el cableado entreg Si hay algan cambio
NO | MI1-MI6 y DCM estan | | en la sefial que fija la N
: Correctos N Frecuencia (0-10V y
| 4-20mA)
————r—-————- -
| SI NO
: v A\ 4
| Revise si la NO Revise si el cableado
: frecuencia v del terminal externo eg
: Para cada paso es Correcto NO: Correcto
: Diferente wiring S
! A 4
| NO Cambie el potenciometrd
: v Defectuoso
| Cambie el ajuste de la
: Frecuencia
L\\
\\\\\ y S
\\_: Revise si el tiempo de < S|
Aceleracién y
Ng Desaceleracion estan >
Fijados correctamente g)| Por favor ajuste un valor
Apropiado de tiempo de
A 4 Aceleracion/desaceleracion
Es posible que el variador falle u opere Para la inercia de su cargg

debido al ruido.
Por favor contacte a CALUBERT




5.11 Motor se atasca durante la aceleracién

El motor se atasca

Durante la aceleracién g

Revise si el tiempo de
Aceleracién es muy

S| Incremente el tiempo fijadg

corta
[0

Revise si la inercia del motor y la carga son mandes

A 4

A
SI

|

NO

A 4

Usa un motor especic

A 4

NO

A 4

Ponga un cable més grueso
O mas corto entre el motory [

El variador

Sl Revise si hay bajo

Voltaje en la entrada

Reduzca la carga o
Incremente la
capacidad del variado

NO

A 4

Reduzca la carga la aumente la
capacidad del variador

Sl

A

Revise si el torque de la carga es muy alto

NO
— — Y Es posible que el variador falle u
Revise si la compensacion Sl | Opere mal debido al ruido. Por
Del torque es la adecuada "| Favor contacte a CALUBERT

Incremente la compensacion del torque

5.12 El motor no funciona como se espera

El motor no funciona
Como se espera

A 4

Compensacion

Revise Pr.01-01 hasta Pr.01-06 Y
Los parametros de ajuste de la

NO

A 4

06 y haga reduzca la
compensacion de torque

Sl

A 4

Arranca en baja velocidad
Continuamente

SI

Ajuste Pr.01-01 hasta Pr.01-

Por favor use el motor especifico

NO v

Es la carga muy grande

SI

A 4

A 4

NO

A 4

Revise si la salida de voltaje de U,
V y W estan balanceadas

S

Reduzca la carga o incremente la
Capacidad del variador

A 4

NO

A 4

El motor funciona mal

Es posible que el variador falle u opere mal debidwido.
Por Favor contacte con tecno calubert




5.13 Ruido por in duccién y Electromagnético
Muchas fuentes de ruido rodean los controladoresaler AC y la penetran por radiacion o Conduccisto puede causar
mal funcionamiento de los circuitos de control@usive dafios al Controlador de motor AC. Por safubay soluciones
para aumentar la tolerancia al ruido de un Cordaslde motor AC. Pero esto tiene sus limites. &uot o mejor sera
resolverlo desde fuera Como sigue.
1. Agregue supresores de picos en los relés y@ostpara suprimir los picos de Conmutacion.
2. Recorte la longitud de los cables del circuggadntrol o comunicacion serial y manténgalos sejuar de los cables del
circuito de energia.
3. Cumpla con las regulaciones de cableado usatieschlindados y amplificadores de aislamienta pargitudes
grandes.
4. El terminal de tierra debera cumplir con lasutagiones locales y conectarse a tierra indepetadiente, es decir no
deben tener tierra comun con las maquinas de sgla&iéctrica ni otros equipos de potencia.
5. Conecte un filtro de ruido en el terminal de&té de la energia principal del controlador deomAC para filtrar el
ruido del circuito de energia. En resumen, lasciohes para el ruido existen como "no productos¢deectar el equipo
gue molesta), "no dispersion” (limitar la emisid@i equipo molesto) y "no recibir" (aumentar la inmaad).
5.14 Condiciones Ambientales
Ya que el controlador del motor AC es un disposiglectronico, usted debera cumplir con las Amhiest Aqui tiene
algunas medidas de remedio si fueran necesarias.
1. Para evitar las vibraciones, el uso de amortigres ante-vibracién es la Gltima opcion. Las \dlmaes deben estar
dentro de las especificaciones. La vibracion céatsga mecéanica y no deberia ocurrir con frecueraidorma continua o
repetida para evitar dafos al controlador de md@r
2. Almacene el controlador de motor AC en una whdalimpia y seca, libre de humos corrosivos ovpglara evitar la
corrosion y falsos contactos. Un pobre aislamientona ubicacion himeda puede causar cortocirc@i@s necesario,
instale el controlador de motor AC en una cajaguiaty a prueba de polvo y en situaciones partiesjaise un
compartimiento totalmente sellado.
Capitulo 5 Deteccion de fallas |
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3. La temperatura ambiental deberéa estar dentl@ elgpecificacion. Una temperatura Demasiado ali@jaafectara la vida
util y la confiabilidad. Para componentes semicahales, el dafio ocurrird una vez que cualquieroifspacion se
encuentre fuera de rango. Por tanto, es necesaigar periédicamente la calidad del aire y el ilehdr y proporcionar una
refrigeracion adicional si es necesario. Ademasjitaocomputadora puede no funcionar en tempeagxemadamente
bajas, haciendo necesaria la calefaccién del ga&bine
4. Almacene dentro de un rango de humedad reldév@al 90% y en un ambiente sin condensacionalise
acondicionado y/o un deshumedecedor.
5.15 Afectando a otras maquinas
Un controlador de motor de AC puede afectar laapén de otras maquinas debido a muchas razongsnag soluciones
son:Altos arménicos en el lado de potencia Los arm@iatos en el lado de potencia durante el funciderm se pueden
mejorar:
1. Separando la fuente de energia: Use un tranaflminpara el variador.
2. Use un reactor en el terminal de entrada deyéndel controlador de motor AC.
3. Si se usa capacitar dores para correccién faaeta en la salida del controlador de motor AGI8e reactores en serie
para evitar dafios a los capacitar dores por loérgoms altos.

T
R

g § Serial reactor
|> |
I

s
|
|

lead capacitor

Subidas de temperatura del motor Cuando el moton @sotor de induccién estandar con ventiladoenéliamiento sera
Malo a velocidades bajas, haciendo que el motepbeecaliente. Ademas, los arménicos Altos enlidssaumentan las

pérdidas en el cobre y el ndcleo. Las siguientedidas Deberan usarse dependiendo de la cargaggd de operacion.

1. Use un motor con ventilaciéon independiente {anfiento exterior forzado) o aumente la Potencrainal del motor.

2. Use un motor de funcionamiento inversor especial

3. No funcione a bajas velocidades por largo tiempo
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6.1 Informacion de codigo de fallas

El controlador de motor AC tiene un sistema de ddatjoo de fallas completo que incluye diversasfgrdites
alarmas y mensajes de fallas. Una vez que se dégefetlla, las funciones protectoras corresporidgeseran
activadas. Las siguientes fallas se visualizandalo se muestra en la pantalla del teclado didébtontrolador de
motor AC. Las cinco fallas mas recientes se pueglandesde el teclado digital o la comunicacioneEsp
segundos luego de que la falla se haya borrads detesalizar un reinicio a través del Tecladomiteal de entrada.
6.1.1 Problemas comunes y soluciones

Nombre de la falla

[Descripciones de la falla

| Acciones correctivas

oC

Sobre
corrient
es
Aumento
anormal
de la
Corriente

debe

1. Revise si la potencia del motor correspondeda@otencia de salida del controlador de Motor AC.

2. Revise posibles cortocircuitos en las Conexialesableado a U/T1, V/T2, W/T3.

3. Revise posibles cortocircuitos en las conexiateesableado entre el controlador De motor AC metor,
también a tierra.

4. Revise si hay contactos sueltos entre el Cattoolde motor AC y el motor.

5. Aumentar el tiempo de aceleracion.

6. Revise posibles condiciones de excesiva Cargh motor.

7. Si aun existe condiciones anormales de opera&cid@i controlador de motor AC después de un airtaito,

Ou

Sobrevoltaje

El voltaje del bus
DC ha

Excedido su valor
maximo permitido.

1. Revise si el voltaje de entrada esta dentroasigjo nominal de voltaje de entrada del controlagor
motor AC.

2. Revise si hay posibles transitorios de voltaje.

3. El sobrevoltaje del bus DC puede también sesamupor la regeneracion del motor. Aumente el
tiempo de desaceleraciéon o agregue un resistaede dpcional (y unidad de freno).

4. Revise si la potencia requerida de freno estiralée los limites especificados.

OH1
0H2

alta.

Sobrecalentamiento
La temperatura del
disipador estad demasiad

1. Asegurese de que la temperatura ambiental estéoddel rango especificado de temperatu
2. Asegurase de que los agujeros de ventilaciG@stén obstruidos.

D 3. Retire cualquier objeto extrafio de los disipaggrrevise si hay posibles aletas sucias en |
disipadores.
4. Revise el ventilador y limpielo.
5. Proporcione suficiente espacio para una vertdite@decuada. (Vea el cap. 1)

0s

Lu

Bajo voltaje El

controlador de motoAC
detecta que el voltajge bus

DC ha caido por

Debajo de su valor minimo

1. Revise si el voltaje de entrada esta dentroasiglo permitido del voltaje nominal de entrada
del controlador de motor AC.

2. Revisar si hay alguna carga anormal en el motor.

3. Revise si hay un correcto cableado de la endmgéntrada a R-S-T (para modelos trifasico
sin pérdida de fase.

oL

Sobrecarga EIl motor variador AQletecta corriente de salide control
excesivaNOTA: El motor variador AC puede soportar hasta
150% de la corriente nominal por un méaximo de 60 segundos.

1. Revise si el motor esta sobrecargado.
2. Reduzca el ajuste de compensacion de torque @n@2.
3. Use el modelo siguiente de superior potenciaater variador AC.

OL1

Sobrecarga 1
Activacién
electrénica
interna de
sobrecarga

1. Revise alguna posible sobrecarga del motor.

2. Revise el ajuste de sobrecarga térmica elecaoni

3. Use un motor de mayor potencia.

4. Reduzca el nivel de corriente para que la aueide salida del variador no exceda el valor dijpdr
la corriente nominal del motor Pr.07.00.

0oL2

Sobrecarga 2

Sobrecarga del motor

1. Reduzca la carga del motor.
2. Ajuste la deteccion de sobre torque a un vgdoo@ado (Pr.06.03 a Pr.06.05).

HPF1

CC (enclavamiento de corriente)

Regréselo a la fabrica. Calubert

HPF2

Error de hardware OV

Regréselo a la fabrica. TECNO CALUBERT

HPF3

Error de hardware GFF

Regréselo a la fabrica. TECNO CALUBERT

HPF4

Error de hardware OC

Regréselo a la fabrica. TECNO CALUBERT

bb

Bloqueo de base

externo. (Consultar el Pr.

08.07)

1. Cuando el terminal de entrada externa (B.B) &i&o, la salida del motor variador AC se
apagara.
2. Desactive el terminal de entrada externa (BB pperar el motor variador AC otra vez.

OCA

Sobre corriente
durante
la aceleraciéon

1. Cortocircuito en la salida del motor: Reviselalgosible pobre aislamiento en las lineas deasalid

2. Amplificacion de torque demasiado alta: Redwedaguste de compensacion de torque en Pr.07.02.

3. Tiempo de aceleraciéon demasiado corto: Aumestéempo de aceleracion.

4. Potencia de salida del motor variador AC dendasigequefia: Reemplace el motor variador AC conoeleio de potencia mas|
Alta siguiente.

ocd

Sobre corriente
durante
la deceleracion

1. Cortocircuito en la salida del motor: Reviselalgosible pobre aislamiento en la linea de salida.
2. Tiempo de deceleracion demasiado corto: Aumeahtampo de deceleracion.

3. Potencia de salida del motor variador AC dendasgrequefia: Reemplace el motor variador AC co
modelo de potencia més alta siguiente.

ocn

Sobre corriente
durante

la operacién a
velocidad constante

2. Repentino aumento de la carga del m@tevise algin posible atasco del motor.
3. Potencia de salida del motor variador AC dendasjrequefia: Reemplace el motor variador AC coroeleio de
potencia mas alta siguiente.

EF

Falla externa

1. Cuando los terminales de entrada de multiplesidmes (MI3-MI9) se fijan para falla externa, eltoro
variador AC detiene las salidas U, Vy W.

1. Cortocircuito en la salida del motor: Reviselalgosible pobre aislamiento en la linea de salidd.

|

5)

n el

2. Dé un comando de RESET luego de que la falla bap borrada.
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cF1.0 El EEPROM interno no puede ser programado. Regrese a fabrica. Calubert

cF11 El EEPROM interno no puede ser programado. Regrese a fabrica. Calubert

c F 2.0 | EIEEPROM interno 1. Presione la teCRESTABLECER (RESETpara colocar todos los parametros en ajustesiiticka
no puede leerse. 2. Regrese a fabrica. Calubert

c F 2.1 | EIEEPROM interno 1. Presione la teCRESTABLECER (RESETpara colocar todos los parametros en ajustesbdieda
no puede leerse. 2. Regrese a fabrica. Calubert

cF3.0 Error de la fase-U Regrese a fabrica. Calubert

cF31 Error de la fase-V Regrese a fabrica. Calubert

cF32 Error de la fase-W Regrese a fabrica. Calubert

cF33 OVolV Regrese a fabrica. Calubert

cF34 Error del sensor de temperatura Regrese a fabrica. Calubert

cF 35

GFF | Fallo de Cuando uno de los terminales de salida esta a,tiarcorriente de cortocircuito es mas del 50%

tierra De la corriente nominal del motor variador AC, édulo de potencia sep motor variador AC se pueflarda

NOTA: La proteccion de cortocircuito  proporciona proteccion para el motor variador de AC, no
para proteccion del usuario.

1. Revise si el moédulo de potencia IGBT esta dafiado

2. Revise algln posible pobre aislamiento en kalite salida.

c FA | Fallade auto 1. Revise si el motor es adecuado para su operpoioel motor variador de AC.
acele/desacel 2. Revise si la energia regenerativa es demastatole
3. La carga puede haber cambiado repentinamente.

cE | Error 1. Revise si la conexion RS485 entre el motor dar®C y el master RS485 tiene cables sueltoség/ estleada con los
de pines correctos.

comu 2. Revise si el protocolo de comunicaciones, diéecoselocidad de transmision, etc. estan ajustaddsrma apropiada.
nicaci | 3. Use el célculo de chequear suma que sea carrecto

on 4. Por favor consulte al grupo 9 en el capitulo
5 para mayores detalles.
codE | Falla de proteccion de software Regrese a fabrica.
AErr | Error de sefial analégica Revise el cableado del ACI
FbE | Error de sefial de 1. Revise la configuracién de los parametros (Fo1)0y el cableado AVI/ACI.
realimentacién 2. Revise alguna posible falla entre el tiempoedpuesta del sistema y el tiempo de deteccion skl
de PID de realimentacion del PID (Pr.10.08)
PHL | Pérdida de fase | Revise si hay contactos sueltos en el cableada fdsé¢ de entrada.
AUE | Error de sintonia 1. Revise el cableado entre el controlador y ebmot
automatica 2. Reintente nuevamente.
CP10 Error de expiracion de comunicacion 1. Presione la tecla RESTABLECER (RESET) para @ltados los parametro
en el tablero de control o en ajustes de fabrica.
tablero de potencia 2. Regrese a fabrica.
PtC1 | Proteccion de 1. Revise si el motor ha sobrecalentado
PtC2 | sobrecalentamiento del motor 2. Revise los ajustes Pr.07.12 al Pr.07.17
PGEr Error de sefal PG 1. Revise el cableado de la tarjeta PG
2. Pruebe con otra tarjeta PG

6.1.2 Reset

Hay tres métodos para reiniciar el motor variad@rldego de resolver la falla:

1. Presione la tecla en el teclado. STOP-RESET

2. Fije el terminal externo a "RESET" (fije un ds Pr.04.05~Pr.04.08 a 05) y luego coloque en ON.

3. Envie el comando “RESET” por comunicacion.

NOTA: Asegurese de que la sefial o el comando RUN est@FF antes de ejecutar el RESET para edéfios o heridas
a las personas debido a la operacién inmediata.

6.2 Mantenimiento e inspecciones

Los variadores para motor AC modernos se basecanlt®ia electronica de estado sélido. Se requiargenimiento
preventivo para mantener el motor variador de AGm@ima condicién y asegurarle una larga vida.e8emienda que un
técnico calificado realice una revision del motariador de AC regularmente.

Inspeccion diaria:

Los puntos de revision basicos para detectar sieegiguna anormalidad durante la operacién son:

1. Si los motores estan operando como se espera.

2. Si el ambiente de instalacion es anormal.

3. Si el sistema de enfriamiento esta operando seEnaspera.

4. Si alguna vibracion irregular o sonido ocurrigahte la operacién.

5. Si los motores estan sobrecalentando duramigeiacion.

6. Siempre revise el voltaje de entrada del vari@d®con un voltimetrolnspeccion periédica:  Antes de la revision,
siempre apague la energia AC y retire la cubi&gpere al menos 10 minutos luego de que todaérgsaras de la pantalla
se han ido, y luego confirme que los condensadm ésn descargado completamente midiendo del e@ltdje ~. Debera
ser menor que 25VDC.

L)



